
 

 

 

 



 
 

 

 

 

 

 

 

 

 

 



1. Пояснительная записка 

Оценочные средства предназначены для контроля и оценки 

персональных достижений обучающихся, освоивших программу 

ПМ.01, оценочные средства включают контрольные материалы для 

проведения текущего контроля и промежуточной аттестации. 

В результате освоения ПМ.01 обучающийся должен обладать 

предусмотренными ФГОС по специальности СПО 26.02.06 

«Эксплуатация судового электрооборудования и средств 

автоматики» а также требованиями Кодекса ПДНВ следующими 

умениями, знаниями, пониманием которые формируют 

профессиональные, общие и морские компетенции. 

 
Показатели оценки сформированности ОК, ПК, МК. 

2 Контроль и оценка результатов освоения МДК 01.01 

Код и наименование 

профессиональных и общих 

компетенций, формируемых в 

рамках модуля 

Критерии оценки Методы оценки 

ПК 1.1. Обеспечивать 

оптимальный режим работы 

электрооборудования и 

средств автоматики с учётом 

их функционального 

назначения, технических 

характеристик и правил 

эксплуатации 

Техническая эксплуатации 

судовых электрических и 

электронных систем, 

генераторов, устройств 

распределения электрической 

энергии, систем защиты и 

контроля выполняется в 

соответствии с руководствами 

по эксплуатации, 

установленными правилами и 

процедурами, 

обеспечивающими 

безопасность операций; 
Параметрический контроль 

работы судового 

электрооборудования и 

средств автоматики 

выполняется надлежащим 

образом и является 

достаточным для поддержания 

безопасных условий 

эксплуатации; 
Надёжность и 

работоспособность 

электрооборудования и 

средств автоматики 

обеспечивается в соответствии 

с нормативами по их 

эксплуатации и руководствами 

изготовителей; 
Надёжность и 

работоспособность 

Текущий контроль в форме 

экспертного наблюдения и 

оценки результатов 

достижения компетенции на 

практических занятиях и при 

выполнении работ в период 

прохождения учебной и 

производственной практик 
Промежуточный контроль в 

одной или нескольких 

следующих форм: 
.1 дифференцированный зачёт 
.2 защита курсовой работы 
.3 экзамен. 
Итоговый контроль в одной 

или нескольких следующих 

форм: 
.1 отчёт по практике 
.2 дифференцированный зачёт 
.3 экзамен. 



электрооборудования на 

напряжение свыше 1000 В 

обеспечивается в соответствии 

с международными и 

национальными требованиями; 
Наблюдение за технической 

эксплуатацией судового 

электрооборудования и 

средств автоматики является 

достаточным для поддержания 

безопасных условий 

эксплуатации; 
Методы оценки влияния 

внешних факторов 

(температуры, попадания 

брызг воды, повышенной 

влажности, вибрации, качки) 

на работу электроприводов 

судовых механизмов, на 

изменение рабочих параметров 

электрооборудования судна 

применяются успешно 
ПК 1.2. Измерять и 

настраивать электрические 

цепи и электронные узлы 

Электрические измерения в 

судовых электротехнических 

устройствах, а также 

измерение сопротивления 

изоляции и заземления 

проводятся в соответствии с 

наставлениями и хорошей 

практикой; 
Измерительное оборудование 

для измерения и настройки 

электрических цепей и 

электронных узлов 

выбираются и используются 

надлежащим образом и 

толкование результатов 

точное; 
Настройки систем 

автоматического 

регулирования, включая 

микропроцессорные системы 

управления, проводятся в 

соответствии с наставлениями 

и хорошей практикой; 
Измерения и настройки 

электрооборудования на 

напряжение свыше 1000 В 

проводятся в соответствии с 

международными и 

национальными требованиями 

Текущий контроль в форме 

экспертного наблюдения и 

оценки результатов 

достижения компетенции на 

практических занятиях и при 

выполнении работ в период 

прохождения учебной и 

производственной практик 
Промежуточный контроль в 

одной или нескольких 

следующих форм: 
.1 дифференцированный зачёт 
.2 защита курсовой работы 
.3 экзамен. 
Итоговый контроль в одной 

или нескольких следующих 

форм: 
.1 отчёт по практике 
.2 дифференцированный зачёт 
.3 экзамен. 

ПК 1.3. Выполнять работы по 

регламентному обслуживанию 

электрооборудования и 

средств автоматики 

Работы по регламентному 

обслуживанию 

электрооборудования (в том 

числе электрооборудования на 

напряжение свыше 1000 В) и 

средств автоматики 

Текущий контроль в форме 

экспертного наблюдения и 

оценки результатов 

достижения компетенции на 

практических занятиях и при 

выполнении работ в период 



выполняются в соответствии с 

нормативами по их 

эксплуатации и руководствами 

изготовителей; 
Испытания и определение 

работоспособности 

установленного и 

эксплуатируемого судового 

электрооборудования, и 

средств автоматики проводятся 

в соответствии с 

наставлениями и хорошей 

практикой 

прохождения учебной и 

производственной практик 
Промежуточный контроль в 

одной или нескольких 

следующих форм: 
.1 дифференцированный зачёт 
.2 защита курсовой работы 
.3 экзамен. 
Итоговый контроль в одной 

или нескольких следующих 

форм: 
.1 отчёт по практике 
.2 дифференцированный зачёт 
.3 экзамен. 

ПК 1.4. Выполнять 

диагностирование, 

техническое обслуживание и 

ремонт судового 

электрооборудования и 

средств автоматики 

Техническое обслуживание и 

ремонт судового 

электрооборудования, систем 

автоматики и управления 

главной двигательной 

установкой, вспомогательными 

механизмами, систем 

управления палубными 

механизмами, систем 

управления и безопасности, 

электрооборудования, систем 

жизнеобеспечения, бытового 

электрооборудования судна 

навигационного оборудования, 

систем связи, а также судового 

электрооборудования на 

напряжение свыше 1000 В 

выполняется надлежащим 

образом в соответствии с 

международными и 

национальными требованиями 

и является достаточным для 

обеспечения исправного 

технического состояния и 

поддержания безопасных 

условий эксплуатации; 
Измерительное и 

испытательное оборудование 

при эксплуатации и ремонте 

судового электрооборудования 

и средств автоматики 

выбираются и используются 

надлежащим образом и 

толкование результатов 

точное; 
Расчёт параметров 

электрических машин и 

аппаратов, схем автоматики и 

устройств, входящих в неё на 

электрическую и тепловую 

устойчивость, обеспечивает 

правильный выбор 

электрооборудования при 

Текущий контроль в форме 

экспертного наблюдения и 

оценки результатов 

достижения компетенции на 

практических занятиях и при 

выполнении работ в период 

прохождения учебной и 

производственной практик 
Промежуточный контроль в 

одной или нескольких 

следующих форм: 
.1 дифференцированный зачёт 
.2 защита курсовой работы 
.3 экзамен. 
Итоговый контроль в одной 

или нескольких следующих 

форм: 
.1 отчёт по практике 
.2 дифференцированный зачёт 
.3 экзамен. 



эксплуатации судна; 
Электросхемы, чертежи и 

эскизы деталей понятны, 

правильно читаются и 

анализируются; 
Построение принципиальных 

схем и чертежей 

электрооборудования и 

средств автоматики, схем 

микропроцессорных систем 

управления 

электротехническими 

средствами судов выполняется 

в соответствии с 

действующими правилами, 

международными и 

национальными стандартами; 
Поиск неисправностей 

судового электрооборудования 

и средств автоматики приводит 

к восстановлению их 

работоспособности; 
Графики технического 

обслуживания правильно 

составляются и используются в 

работе; 
Неисправности в техническом 

состоянии 

электрооборудования и 

электротехнических средств 

автоматики машинного 

отделения, включая системы 

управления главной 

двигательной установки, 

вспомогательных механизмов, 

гребной электрической 

установки и электростанции, 

электрооборудования и 

электротехнических средств 

автоматики на ходовом 

мостике, включая 

электрорадионавигационные 

системы, системы судовой 

связи, электрооборудования и 

электротехнических средств 

автоматики палубных 

механизмов и грузоподъёмного 

оборудования точно 

определяются и своевременно 

устраняются; 
План работ по ремонту 

судового электрооборудования 

правильно составляется и 

используется в работе; 
Ремонтные ведомости 

правильно составляются и 

используются в работе; 



Контроль качества работ, 

выполняемых береговыми и 

судовыми специалистами, 

осуществляется надлежащим 

образом 
ПК 1.5. Осуществлять 

эксплуатацию судовых 

технических средств в 

соответствии с 

установленными правилами и 

процедурами, 

обеспечивающими 

безопасность операций и 

отсутствие загрязнения 

окружающей среды 

Параметрический контроль 

работы автоматических систем 

управления главной 

двигательной установкой и 

вспомогательными 

механизмами выполняется 

надлежащим образом и 

является достаточным для 

поддержания безопасных 

условий эксплуатации; 
Мероприятия по снижению 

травмоопасности и вредного 

воздействия электрического 

тока и магнитных полей 

выполняются надлежащим 

образом; 
Ведение технической 

документации выполняется в 

соответствии с действующими 

правилами, международными и 

национальными стандартами; 
Операции при эксплуатации 

судовых технических средств 

планируются и выполняются в 

соответствии с руководствами 

по эксплуатации, 

установленными правилами и 

процедурами, 

обеспечивающими 

безопасность операций; 
Мероприятия по обеспечению 

пожарной безопасности 

выполняются надлежащим 

образом; 
Мероприятия по обеспечению 

экологической безопасности 

при эксплуатации судового 

электрооборудования и 

средств автоматики 

выполняются надлежащим 

образом; 
Использование внутрисудовой 

связи осуществляется 

успешно, связь чёткая и 

понятная, регистрация 

сообщений ведётся в полном 

объёме, точно и соответствует 

установленным требованиям; 
Работа с компьютером и 

компьютерными сетями на 

судах осуществляется 

правильно и успешно; 

Текущий контроль в форме 

экспертного наблюдения и 

оценки результатов 

достижения компетенции на 

практических занятиях и при 

выполнении работ в период 

прохождения учебной и 

производственной практик 
Промежуточный контроль в 

одной или нескольких 

следующих форм: 
.1 дифференцированный зачёт 
.2 защита курсовой работы 
.3 экзамен. 
Итоговый контроль в одной 

или нескольких следующих 

форм: 
.1 отчёт по практике 
.2 дифференцированный зачёт 
.3 экзамен. 



Подключения и отключения 

судовой компьютерной 

информационной системы 

осуществляются правильно; 
Судовая компьютерная 

информационная система в 

части ввода, вывода, 

копирования и удаления 

информации успешно 

используется; 
Приёмка и сдача судового 

электрооборудования, 

запасных частей, инструмента, 

инвентаря и технической 

документации судового 

электрооборудования 

выполняется в соответствии с 

действующими правилами, 

международными и 

национальными стандартами; 
Сведения от сдающего дела 

электромеханика о составе и 

техническом состоянии 

электрооборудования, наличии 

запасных частей, инструмента 

и расходных материалов, об 

имевших место 

неисправностях и авариях 

электрооборудования, их 

последствиях, о ходе ремонта и 

техническом обслуживании 

электрооборудования 

получаются в соответствии с 

действующими правилами, 

международными и 

национальными стандартами; 
Соответствие записей в 

эксплуатационных документах 

учёта действительному 

состоянию 

электрооборудования успешно 

проверяются; 
Ведение технической 

документации 

электромеханической службы 

выполняется в соответствии с 

действующими правилами, 

международными и 

национальными стандартами 
ОК 1 Выбирать способы 

решения задач 

профессиональной 

деятельности применительно к 

различным контекстам 

Задачи профессиональной 

деятельности в различных 

контекстах распознаются, 

анализируются, выделяются 

составные части, определяются 

этапы и успешно решаются 

при исполнении должностных 

обязанностей 

Текущий контроль в форме 

экспертного наблюдения и 

оценки результатов 

достижения компетенции на 

практических занятиях и при 

выполнении работ в период 

прохождения учебной и 

производственной практик 



Промежуточный контроль в 

одной или нескольких 

следующих форм: 
.1 дифференцированный зачёт 
.2 защита курсовой работы 
.3 экзамен. 
Итоговый контроль в одной 

или нескольких следующих 

форм: 
.1 отчёт по практике 
.2 дифференцированный зачёт 
.3 экзамен. 

ОК 2 Осуществлять поиск, 

анализ и интерпретацию 

информации, необходимой для 

выполнения задач 

профессиональной 

деятельности 

Задачи профессиональной 

деятельности успешно 

выполняются посредством 

поиска и нахождения 

необходимой информации, её 

структурирования и выделения 

наиболее значимой для 

применения 

Текущий контроль в форме 

экспертного наблюдения и 

оценки результатов 

достижения компетенции на 

практических занятиях и при 

выполнении работ в период 

прохождения учебной и 

производственной практик 
Промежуточный контроль в 

одной или нескольких 

следующих форм: 
.1 дифференцированный зачёт 
.2 защита курсовой работы 
.3 экзамен. 
Итоговый контроль в одной 

или нескольких следующих 

форм: 
.1 отчёт по практике 
.2 дифференцированный зачёт 
.3 экзамен. 

ОК 3 Планировать и 

реализовывать собственное 

профессиональное и 

личностное развитие 

Собственное 

профессиональное и 

личностное развитие 

планируется и 

реализовывается с учётом 

актуальной нормативно-

правовой документации в 

профессиональной 

деятельности по выстроенной 

траектории профессионального 

развития и самообразования 

Текущий контроль в форме 

экспертного наблюдения и 

оценки результатов 

достижения компетенции на 

практических занятиях и при 

выполнении работ в период 

прохождения учебной и 

производственной практик 
Промежуточный контроль в 

одной или нескольких 

следующих форм: 
.1 дифференцированный зачёт 
.2 защита курсовой работы 
.3 экзамен. 
Итоговый контроль в одной 

или нескольких следующих 

форм: 
.1 отчёт по практике 
.2 дифференцированный зачёт 
.3 экзамен. 

ОК 4 Работать в коллективе и 

команде, эффективно 

взаимодействовать с 

коллегами, руководством, 

клиентами 

Работа коллектива и команды 

организовывается, 

взаимодействие с коллегами, 

руководством и клиентами в 

ходе профессиональной 

Текущий контроль в форме 

экспертного наблюдения и 

оценки результатов 

достижения компетенции на 

практических занятиях и при 



деятельности осуществляется с 

учётом психологической 

особенности личности и 

психологических основ 

деятельности коллектива 

выполнении работ в период 

прохождения учебной и 

производственной практик 
Промежуточный контроль в 

одной или нескольких 

следующих форм: 
.1 дифференцированный зачёт 
.2 защита курсовой работы 
.3 экзамен. 
Итоговый контроль в одной 

или нескольких следующих 

форм: 
.1 отчёт по практике 
.2 дифференцированный зачёт 
.3 экзамен. 

ОК 5 Осуществлять устную и 

письменную коммуникацию на 

государственном языке 

Российской Федерации с 

учётом особенностей 

социального и культурного 

контекста 

Оформление документов и 

изложение своих мыслей по 

профессиональной тематике на 

государственном языке точное 

и чёткое. 
Правила взаимодействия с 

подчинёнными и 

руководством, делового 

этикета и делового общения 

понимаются и соблюдаются 

Текущий контроль в форме 

экспертного наблюдения и 

оценки результатов 

достижения компетенции на 

практических занятиях и при 

выполнении работ в период 

прохождения учебной и 

производственной практик 
Промежуточный контроль в 

одной или нескольких 

следующих форм: 
.1 дифференцированный зачёт 
.2 защита курсовой работы 
.3 экзамен. 
Итоговый контроль в одной 

или нескольких следующих 

форм: 
.1 отчёт по практике 
.2 дифференцированный зачёт 
.3 экзамен. 

ОК 06 Проявлять гражданско-

патриотическую позицию, 

демонстрировать осознанное 

поведение на основе 

традиционных 

общечеловеческих ценностей, 

применять стандарты 

антикоррупционного 

поведения 

Значимость своей 

специальности понимается и 

может быть объяснена 

Текущий контроль в форме 

экспертного наблюдения и 

оценки результатов 

достижения компетенции на 

практических занятиях и при 

выполнении работ в период 

прохождения учебной и 

производственной практик 
Промежуточный контроль в 

одной или нескольких 

следующих форм: 
.1 дифференцированный зачёт 
.2 защита курсовой работы 
.3 экзамен. 
Итоговый контроль в одной 

или нескольких следующих 

форм: 
.1 отчёт по практике 
.2 дифференцированный зачёт 
.3 экзамен. 

ОК 7 Содействовать 

сохранению окружающей 

Нормы экологической 

безопасности соблюдаются, 

Текущий контроль в форме 

экспертного наблюдения и 



среды, ресурсосбережению, 

эффективно действовать в 

чрезвычайных ситуациях 

направления 

ресурсосбережения в рамках 

профессиональной 

деятельности по 

специальности определяются 

точно 

оценки результатов 

достижения компетенции на 

практических занятиях и при 

выполнении работ в период 

прохождения учебной и 

производственной практик 
Промежуточный контроль в 

одной или нескольких 

следующих форм: 
.1 дифференцированный зачёт 
.2 защита курсовой работы 
.3 экзамен. 
Итоговый контроль в одной 

или нескольких следующих 

форм: 
.1 отчёт по практике 
.2 дифференцированный зачёт 
.3 экзамен. 

ОК 9 Использовать 

информационные технологии в 

профессиональной 

деятельности 

Средства информационных 

технологий для решения 

профессиональных задач 

успешно применяются и 

используется современное 

программное обеспечение 

Текущий контроль в форме 

экспертного наблюдения и 

оценки результатов 

достижения компетенции на 

практических занятиях и при 

выполнении работ в период 

прохождения учебной и 

производственной практик 
Промежуточный контроль в 

одной или нескольких 

следующих форм: 
.1 дифференцированный зачёт 
.2 защита курсовой работы 
.3 экзамен. 
Итоговый контроль в одной 

или нескольких следующих 

форм: 
.1 отчёт по практике 
.2 дифференцированный зачёт 
.3 экзамен. 

ОК 10 Пользоваться 

профессиональной 

документацией на 

государственном и 

иностранном языке 

Профессиональная 

документация на 

государственном и 

иностранном языке правильно 

понимается и используется для 

исполнения должностных 

обязанностей 

Текущий контроль в форме 

экспертного наблюдения и 

оценки результатов 

достижения компетенции на 

практических занятиях и при 

выполнении работ в период 

прохождения учебной и 

производственной практик 
Промежуточный контроль в 

одной или нескольких 

следующих форм: 
.1 дифференцированный зачёт 
.2 защита курсовой работы 
.3 экзамен. 
Итоговый контроль в одной 

или нескольких следующих 

форм: 
.1 отчёт по практике 
.2 дифференцированный зачёт 



.3 экзамен. 

 

 

 

 

 

Результаты  

(освоенные морские  

компетенции) 

Основные показатели 

результатов подготовки 
Формы и методы контроля и 

оценки  

МК 1. 

Наблюдение за эксплуатацией 

электрических и электронных 

систем, а также систем 

управления 

- демонстрация, точности и 

скорости чтения чертежей и 

схем; 

- демонстрация умения 

рассчитывать цену деления 

прибора и снимать показания; 

- демонстрация умений 

определять по схемам 

контрольные точки для 

производства замеров; 

демонстрация умения по 

результатам замеров оценить 

состояние 

электрооборудования, блока 

или аппарата в целом и 

произвести необходимые 

настройки. 

Текущий контроль в форме 

оценки результатов 

практических занятий и 

лабораторных работ, защиты 

курсового проекта (работы); 

Промежуточный контроль по 

разделам ПМ.01 и по итогам 

производственн ой практики в 

форме экзамена 

(квалификацион ного); 

Итоговый контроль в 

соответствии с ФГОС СПО и 

программой государственной 

итоговой аттестации по 

специальности 

МК 2. 

Наблюдение за работой 

автоматических систем 

управления двигательной 

установкой и 

вспомогательными 

механизмами 

- планирование видов, 

способов, периодичности и 

объёма работ по регламентному 

обслуживанию 

электрооборудования и средств 

автоматики; 
-обоснование технологии 

проведения работ в 

соответствии с правилами 

обслуживания судового 

электрооборудования; 
- обоснование выбора 

технологического 

оборудования, инструментов и 

материалов для проведения 

обслуживания; 

- демонстрация умения 

пользоваться инструментом, 

приборами и 

приспособлениями для 

Текущий контроль в форме 

оценки результатов 

практических занятий и 

лабораторных работ; 

Промежуточный контроль по 

разделам ПМ.01 и по итогам 

производственн ой практики в 

форме экзамена 

(квалификацион ного); 

Итоговый контроль в 

соответствии с ФГОС СПО и 

программой ГИА по 

специальности 



проведения обслуживания; 

демонстрация умения вести 

формуляр на 

электрооборудование. 

МК 3. 

Эксплуатация генераторов и 

распределительных систем  

- изложение понятий об 

отказах, причинах отказов 

электрооборудования и средств 

автоматики; 

- обоснование методов 

диагностики 

электрооборудования и средств 

автоматики; 

- демонстрация умения 

пользоваться приборами и 

приспособлениями, 

используемыми для 

диагностики состояния 

электрооборудования на судне; 
- демонстрация умения 

оценивать техническое 

состояние электрооборудования 

и оформлять необходимые 

ремонтные документы; 

- планирование объёма, 

периодичности, и характера 

выполняемых работ при 

проведении технических 

уходов электрооборудования; 

- демонстрация умений 

пользоваться средствами 

защиты от поражения 

электрическим током. 

Текущий контроль в форме 

оценки результатов 

практических занятий и 

лабораторных работ; 

Промежуточный контроль по 

разделам ПМ.01 и по итогам 

производственн ой практики в 

форме экзамена 

(квалификацион ного); 

Итоговый контроль в 

соответствии с ФГОС СПО и 

программой ГИА по 

специальности 

МК 4. 

Эксплуатации и техническое  

обслуживание силовых 

систем с напряжением выше 

1000 вольт 

- изложение понятий об 

отказах, причинах отказов 

электрооборудования и средств 

автоматики; 

- обоснование методов 

диагностики 

электрооборудования и средств 

автоматики; 

- демонстрация умения 

пользоваться приборами и 

приспособлениями, 

используемыми для 

диагностики состояния 

электрооборудования на судне; 

Текущий контроль в форме 

оценки результатов 

практических занятий и 

лабораторных работ; 

Промежуточный контроль по 

разделам ПМ.01 и по итогам 

производственн ой практики в 

форме экзамена 

(квалификацион ного); 

Итоговый контроль в 

соответствии с ФГОС СПО и 

программой ГИА по 



- демонстрация умения 

оценивать техническое 

состояние электрооборудования 

и оформлять необходимые 

ремонтные документы; 

- планирование объёма, 

периодичности, и характера 

выполняемых работ при 

проведении технических 

уходов электрооборудования; 

- демонстрация умений 

пользоваться средствами 

защиты от поражения 

электрическим током. 

специальности 

МК 5. 

Эксплуатация компьютеров 

и компьютерных сетей на 

судах 

- планирование видов, 

способов, периодичности и 

объёма работ по регламентному 

обслуживанию 

электрооборудования и средств 

автоматики; 
-обоснование технологии 

проведения работ в 

соответствии с правилами 

обслуживания судового 

электрооборудования; 
- обоснование выбора 

технологического 

оборудования, инструментов и 

материалов для проведения 

обслуживания; 

- демонстрация умения 

пользоваться инструментом, 

приборами и 

приспособлениями для 

проведения обслуживания; 

демонстрация умения вести 

формуляр на 

электрооборудование. 

Текущий контроль в форме 

оценки результатов 

практических занятий и 

лабораторных работ; 

Промежуточный контроль по 

разделам ПМ.01 и по итогам 

производственн ой практики в 

форме экзамена 

(квалификацион ного); 

Итоговый контроль в 

соответствии с ФГОС СПО и 

программой ГИА по 

специальности 

МК 6. 

Использование английского 

языка в письменной и 

устной форме 

- демонстрация практических 

навыков работы с приборами, 

инструментом; 

- демонстрация умений 

выполнять требуемые расчеты 

и составлять документы;  

-обоснование полученных 

экспериментальных данных на 

лабораторных и практических 

занятиях. 

Текущий контроль в форме 

оценки результатов 

практических занятий и 

лабораторных работ; 

Промежуточный контроль по 

разделам ПМ.01 и по итогам 

производственн ой практики в 

форме экзамена 

(квалификацион ного); 



- демонстрация умений 

анализировать условия работы 

судового электрооборудования 

и средств автоматики; 

- демонстрация умений 

анализировать степень загрузки 

судовых генераторов, 

распределение активных и 

реактивных мощностей при их 

параллельной работе; 

демонстрация умений 

анализировать качество 

электроэнергии судовой 

электростанции, симметрию 

напряжений в судовой сети; 

- демонстрация умений 

обеспечить оптимальную 

загрузку электрических машин; 

- выполнение правил пожарной 

безопасности и техники 

безопасности при эксплуатации 

судового электрооборудования. 

Итоговый контроль в 

соответствии с ФГОС СПО и 

программой ГИА по 

специальности 

МК 7. 

Использование систем 

внутрисудовой связи 

- демонстрация практических 

навыков работы с приборами, 

инструментом; 

- демонстрация умений 

выполнять требуемые расчеты 

и составлять документы;  

-обоснование полученных 

экспериментальных данных на 

лабораторных и практических 

занятиях. 
- демонстрация умений 

анализировать условия работы 

судового электрооборудования 

и средств автоматики; 

- демонстрация умений 

анализировать степень загрузки 

судовых генераторов, 

распределение активных и 

реактивных мощностей при их 

параллельной работе; 

демонстрация умений 

анализировать качество 

электроэнергии судовой 

электростанции, симметрию 

напряжений в судовой сети; 

- демонстрация умений 

обеспечить оптимальную 

Текущий контроль в форме 

оценки результатов 

практических занятий и 

лабораторных работ; 

Промежуточный контроль по 

разделам ПМ.01 и по итогам 

производственн ой практики в 

форме экзамена 

(квалификацион ного); 

Итоговый контроль в 

соответствии с ФГОС СПО и 

программой ГИА по 

специальности 



загрузку электрических машин; 

- выполнение правил пожарной 

безопасности и техники 

безопасности при эксплуатации 

судового электрооборудования. 

МК 8. 

Техническое обслуживание 

и ремонт электрического и 

электронного оборудования 

- изложение понятий об 

отказах, причинах отказов 

электрооборудования и средств 

автоматики; 

- обоснование методов 

диагностики 

электрооборудования и средств 

автоматики; 

- демонстрация умения 

пользоваться приборами и 

приспособлениями, 

используемыми для 

диагностики состояния 

электрооборудования на судне; 
- демонстрация умения 

оценивать техническое 

состояние электрооборудования 

и оформлять необходимые 

ремонтные документы; 

- планирование объёма, 

периодичности, и характера 

выполняемых работ при 

проведении технических 

уходов электрооборудования; 

- демонстрация умений 

пользоваться средствами 

защиты от поражения 

электрическим током. 

Текущий контроль в форме 

оценки результатов 

практических занятий и 

лабораторных работ; 

Промежуточный контроль по 

разделам ПМ.01 и по итогам 

производственн ой практики в 

форме экзамена 

(квалификацион ного); 

Итоговый контроль в 

соответствии с ФГОС СПО и 

программой ГИА по 

специальности 

МК 9. 

Техническое обслуживание 

и ремонт систем автоматики 

и управления главной 

двигательной установкой и 

вспомогательными 

механизмами 

- изложение понятий об 

отказах, причинах отказов 

электрооборудования и средств 

автоматики; 

- обоснование методов 

диагностики 

электрооборудования и средств 

автоматики; 

- демонстрация умения 

пользоваться приборами и 

приспособлениями, 

используемыми для 

диагностики состояния 

электрооборудования на судне; 
- демонстрация умения 

Текущий контроль в форме 

оценки результатов 

практических занятий и 

лабораторных работ; 

Промежуточный контроль по 

разделам ПМ.01 и по итогам 

производственн ой практики в 

форме экзамена 

(квалификацион ного); 

Итоговый контроль в 

соответствии с ФГОС СПО и 

программой ГИА по 

специальности 



оценивать техническое 

состояние электрооборудования 

и оформлять необходимые 

ремонтные документы; 

- планирование объёма, 

периодичности, и характера 

выполняемых работ при 

проведении технических 

уходов электрооборудования; 

- демонстрация умений 

пользоваться средствами 

защиты от поражения 

электрическим током. 

МК 10. 

Техническое обслуживание 

и ремонт навигационного 

оборудования на мостике 

систем судовой связи 

- изложение понятий об 

отказах, причинах отказов 

электрооборудования и средств 

автоматики; 

- обоснование методов 

диагностики 

электрооборудования и средств 

автоматики; 

- демонстрация умения 

пользоваться приборами и 

приспособлениями, 

используемыми для 

диагностики состояния 

электрооборудования на судне; 
- демонстрация умения 

оценивать техническое 

состояние электрооборудования 

и оформлять необходимые 

ремонтные документы; 

- планирование объёма, 

периодичности, и характера 

выполняемых работ при 

проведении технических 

уходов электрооборудования; 

- демонстрация умений 

пользоваться средствами 

защиты от поражения 

электрическим током. 

Текущий контроль в форме 

оценки результатов 

практических занятий и 

лабораторных работ; 

Промежуточный контроль по 

разделам ПМ.01 и по итогам 

производственн ой практики в 

форме экзамена 

(квалификацион ного); 

Итоговый контроль в 

соответствии с ФГОС СПО и 

программой ГИА по 

специальности 

МК 11. 

Техническое обслуживание 

и ремонт электрических, 

электронных систем и 

систем управления 

палубными механизмами и 

- изложение понятий об 

отказах, причинах отказов 

электрооборудования и средств 

автоматики; 

- обоснование методов 

диагностики 

Текущий контроль в форме 

оценки результатов 

практических занятий и 

лабораторных работ; 

Промежуточный контроль по 

разделам ПМ.01 и по итогам 



грузоподъёмным 

оборудованием 

электрооборудования и средств 

автоматики; 

- демонстрация умения 

пользоваться приборами и 

приспособлениями, 

используемыми для 

диагностики состояния 

электрооборудования на судне; 
- демонстрация умения 

оценивать техническое 

состояние электрооборудования 

и оформлять необходимые 

ремонтные документы; 

- планирование объёма, 

периодичности, и характера 

выполняемых работ при 

проведении технических 

уходов электрооборудования; 

- демонстрация умений 

пользоваться средствами 

защиты от поражения 

электрическим током. 

производственн ой практики в 

форме экзамена 

(квалификацион ного); 

Итоговый контроль в 

соответствии с ФГОС СПО и 

программой ГИА по 

специальности 

МК 12. 

Техническое обслуживание 

и ремонт систем управления 

и безопасности бытового 

оборудования  

- изложение понятий об 

отказах, причинах отказов 

электрооборудования и средств 

автоматики; 

- обоснование методов 

диагностики 

электрооборудования и средств 

автоматики; 

- демонстрация умения 

пользоваться приборами и 

приспособлениями, 

используемыми для 

диагностики состояния 

электрооборудования на судне; 
- демонстрация умения 

оценивать техническое 

состояние электрооборудования 

и оформлять необходимые 

ремонтные документы; 

- планирование объёма, 

периодичности, и характера 

выполняемых работ при 

проведении технических 

уходов электрооборудования; 

- демонстрация умений 

пользоваться средствами 

защиты от поражения 

Текущий контроль в форме 

оценки результатов 

практических занятий и 

лабораторных работ; 

Промежуточный контроль по 

разделам ПМ.01 и по итогам 

производственн ой практики в 

форме экзамена 

(квалификацион ного); 

Итоговый контроль в 

соответствии с ФГОС СПО и 

программой ГИА по 

специальности 



электрическим током. 

 

2. Критерии оценивания достижений, обучающихся в ходе текущего 

контроля 

 

2.1 Оценивание тестовой работы 

 

“2”-  выполнено верно менее 50%  

“3”-  выполнено верно 50%-65% 

 “4”- выполнено верно 65%-85%  

“5”- выполнено верно  85%-100%  

 

2.2 Оценивание контрольной работы  

Студент получает оценку «отлично», если в работе присутствуют все 

структурные элементы, вопросы раскрыты полно, изложение материала 

логично, выводы аргументированы, использована актуальная литература, 

работа правильно оформлена. 

Оценка «хорошо» ставится, если в работе есть 2-3 незначительные 

ошибки, изложенный материал не противоречит выводам, в списке 

источников достаточное количество позиций, нет грубых ошибок в 

оформлении. 

Работа оценивается «удовлетворительно», если один из вопросов 

раскрыт не полностью, присутствуют логические и фактические ошибки, 

плохо прослеживается связь между ответом и выводами, в списке литературы 

много устаревших источников, допущены существенные ошибки в 

оформлении. 

Оценку «неудовлетворительно» студент получит, если количество 

ошибок превышает допустимую норму, в работе отсутствуют выводы или не 

хватает других структурных элементов, в списке литературы недостаточно 

источников, работа оформлена не по требованиям. 

3.   Образцы оценочных средств для текущего контроля 

3.1  Тестовые задания 

№ n/n Тестовое задание (закрытая форма) Ответ 
1. В гарантийный период эксплуатации техническое обслуживание и 

ремонт судового электрооборудования производятся в соответствии 

с 

Заводскими  

инструкции 



2. При попадании человека под напряжение величина тока через его 

тело зависит от сопротивления тела, которое определяется многими 

факторами и может изменяться в диапазоне от 600 Ом до 10 000 Ом. 

Какая величина сопротивления тела человека принимается в расчетах 

электробезопасности  

1000 Ом 

3. При возникновении неисправности в электроустановке и  нарушении 

правил электробезопасности тело человека может оказаться под 

напряжением. В связи этим, какой ток более опасен для человека. 

Переменный 

4. При предремонтнойдефектации оборудования важно определить вид 

отказа. При каких видах отказов работоспособность 

электрооборудования самовосстанавливаеться 

1.Сбой  

2.Перемежающийся  

5. Почему магнитопровод набирают из тонких листов 

электротехнической стали, изолированных лаком друг от друга? 

1. Для уменьшения  

Потерь на вихревые 

Токи. 

2. Для уменьшения  

Потерь на перемагни 

чивание 

 

6. При инструментальном контроле технического состояния 

электрооборудования измеряются основные и дополнительные 

параметры состояния. В приведенном перечне параметров отметьте 

дополнительные параметры, характеризующие техническое 

состояние электрооборудования  

1. Напряжение  

2.Частота 

электрического тока  

3.Ударные импульсы  

4. Активная мощность  

5.Параметры вибрации 

7. Ремонтные работы в судовых электроустановках могут выполнятся 

при частичном снятии напряжения. При этом не отключённые 

токоведущие части, доступные случайному прикосновению, должны 

быть защищены временными ограждениями. На временных 

ограждениях должны быть вывешены предупреждающие знаки в 

зависимости от величины напряжения 

1. «СТОЙ! ОПАСНО 

ДЛЯ жизни» 

2. «СТОЙ! ВЫСОКОЕ 

НАПРЯЖЕНИЕ» 

8. Вольтметры, установленные на ГРЩ показывают Линейное напряжение  

9. Назовите основные части асинхронного двигателя 1. Станина, 

магнитопровод, обмотка 

сатора, ротор. 

2. Станина, 

магнитопровод, ротор, 

обмотка ротора. 

10. Можно ли приемники электроэнергии, рассчитанные на питание 

однофазным напряжением 220 В, подключать к двухфазной сети с 

линейным напряжением 220в 

Да 

11. Как изменится мощность асинхронного электродвигателя 

переменного тока, если произвести переключение способа 

соединения обмоток с треугольника на звезду 

Уменьшиться в 3 раза 

12. Какое значение погрешности положено в основу при определении 

класса точности электроизмерительных приборов 

Максимальное значение 

приведенной 

погрешности в 

процентах   

13. Какая погрешность электроизмерительного прибора имеет у неё 

размерность, что и измеряемая величина 

Абсолютная 

погрешность 

14. Что называется якорем? 1. Вращающуюся часть 

машины. 

2. Часть машины 

индуцируется ЭДС 

15. При какой частоте электрического тока сопротивление тела человека 

выше 

0 Гц (постоянный   род 

тока) 

16. Как изменяется сопротивление тела человека при увеличении Уменьшается  



времени прикосновения к токоведущим элементом? 

17. Какой ток из перечисленных наиболее опасен для человека (при 

увеличении напряжения до 500 В) 

Переменный частотой 

50 Гц  

18. Что называется защитным заземлением  Электрическое 

соединение с «землёй» 

металлических 

нетоковедущих частей 

19. Что относится к основным изолирующим средством защиты в 

установках с напряжением до 1000 В 

Диэлектрические 

перчатки  

20. Укажите основные конструкционные детали машины постоянного 

тока 

1.Индуктор, якорь, 

коллектор, вентилятор 

2. Индуктор, якорь, 

коллектор, щеки 

3. Статор, главные 

полюса, доп. Полюса, 

якорь, коллектор, щеки. 

21. С какой целью применяются  принудительное охлаждение машины 

постоянного тока 

1.  Во избежание 

перегрева машины 

2. Для уменьшения 

потерь энергии в 

машине 

3. Для уменьшения 

размеров и массы 

22. Какие материалы используют для изготовления короткозамкнутой 

обмотки ротора 

1. Алюминий 

2. Алюминий, медь 

3. Медь, серебро 

23. С какой целью двигатель с фазным ротором снабжают 

 контактными кольцами и щетками 

1. Для подключения 

двигателя к сети 

2.Для соединения 

ротора с 

регулировочными 

реостатами 

24. При какой величине постоянного тока, протекающего через 

организм, человек в случае соприкосновения с токоведущей частью 

не способен самостоятельно отсоединиться токоведущего элемента 

Около 50-80 мА 

25. Какой по величине ток, проходя по организму человека, называет 

немедленную остановку сердца 

Более 5 А 

26. Какое прикосновение человека к токоведущим частям в судовых 

сетях наиболее опасно 

Двухфазное 

(одновременное 

прикосновение человека 

к двум фазным 

проводам) 

27. Чем отличается двигатель с фазным ротором от двигателя с коротко 

замкнутым ротором? 

1. Наличием контактных 

колец и щеток 

2. Наличие пазов для  

охлаждения 

3. Числом катушек 

статора. 

28. Можно ли использовать вместо указателей напряжения 

«контрольную лампу»? 

Нет  

29. Разрешается ли в диэлектрических перчатках работать с 

электрооборудованием, находящимся под напряжением 

Разрешается в сетях с 

напряжением менее 

1000 В 



30. Что называется защитным занулением Электрическое 

соединение 

металлических 

нетоковедущих  частей 

с 

заземленнойнейтралью 

31. Чему равно величина безопасного постоянного тока, протекающего 

через человеческий организм  

Около 100-125 мкА 

32. При какой величине переменного тока частотой 50 Гц, протекающего 

через организм, человек в случае соприкосновения с токоведущей 

частью, не способен самостоятельно разжать кисть руки 

Около 15мА 

 

33. Укажите основное назначение защитного заземления  Устранение опасности 

поражения 

электрическим током 

обслуживающего 

персонала 

34. Какой основной способ повышения электробезопасности 

используетсяв судовых электроустановках? 

Применение защитного 

заземления  

35. Какие системы распределения электроэнергии применяются на 

Судах? 

1. Магистральные 

2. Радиальные 

3. Смешанные 

4. Круговые 

36. Укажите область применения защитного отклонения в судовых 

электроустановках 

Электрические сети с 

любой нейтрально  

37. Разрешается ли в диэлектрических перчатках работать с 

электрооборудованием, находящимся под напряжением 

Разрешается в сетях с 

напряжением менее 

1000 В 

38. Чем отличается параметрический стабилизатор напряженияот 

компенсационного 

Стабилизацией за счет 

особенностей вольт-

амперной 

характеристики 

39. Аварийный дизель генератор автоматически включается при.. Исчезновениинапряжен

ия на шинах ГРЩ 

2. Снижении 

Напряжения на шины 

ГРЩ ниже 60% от 

номинального 

40. Какие проводниковые материалы применяются в 

термопреобразователях сопротивления (термометрах сопротивления) 

Платина  

41. Омические датчики уровня применяются для Забортной воды 

42. Явление самоходы (вращение двигателя при отсутствии напряжения 

управления) в двухфазных исполнительных двигателях устраняется 

Увеличением 

критического 

скольжения больше 

единицы  

43. При повторном срабатывании автоматическоговывлючателя 

необходимо 

1.Выполнить включение 

2.Установить и 

устранить причину 

срабатывания 

3. Выполнить 

немедленное  

повторное включение, 

если 

требуется 

4. Заклинить АВ во 

включеном 



 

44. Двигатель постоянного тока можно рассматривать как реальное 

интегрирующее звено 

Если выходной 

величиной является 

угол поворота якоря  

45. В целях имитации  обесточивания производить автоматический 

запуск АДГ не реже 

1. 30-и дней 

2. 15-и дней 

3. 10-и дней 

46. Основное влияние на динамическую погрешность датчиков 

температуры с термометрами сопротивления оказывает 

Защитный 

металлический кожух 

47. Выходным сигналом индукционных преобразователей частоты 

вращения является 

Частота 

48. Укажите название схемы включения операционного усилителя Дифференциальный 

усилитель 

49. Каким образом уменьшается значение ЭДС самоиндукции в 

электромагните постоянного тока при отключении его обмотке от 

сети? 

Параллельно обмотке 

электромагнита 

подключается 

разрядный резистор 

50. К чему приводит заедание якоря электромагнита переменного тока? К сгоранию обмотки 

электромагнита  

51. Периодичность проведения ТО распределительных устройств 1. 3 месяца 

2. 6 месяцев 

3. 1 год 

52. Для чего служит компенсационная обмотка электромашинного 

усилителя поперечного поля 

Для компенсации 

продольной 

составляющей реакции 

якоря 

53. Укажите основное назначение транзистора VT3 Активный элемент 

стабилизатора тока 

54. Допустимо ли размещение кислотных и щелочных аккумуляторов в 

одном помещении? 

1. Да 

2. Нет  

3. Допустимо при 

наличии системы 

принудительной 

вентиляции 

55. Сопротивление изоляции составных частей электронных блоков 

измеряют 

1. Мегаомметром 

2. Омметром 

3. Омметром с низким 

напряжением питания 

56. Какие измерительные преобразователи поменяются в датчике 

положения рейки топливных насосов 

Индуктивная 

57. Почему трехфазные сети переменного тока находят более широкое 

применение на судах, чем с сети постоянного тока 

1. Простая конструкция 

высокая надежность 

трехфазных 

электрических машин 2. 

Проще осуществлять 

преобразование 

напряжения 

58. Что влияет на сопротивление тела человека электрическому току 1. Окружающая среда. 2. 

Физиологические 

факторы  

3.Состояние кожного 

покрова  



4. Параметры 

электрической сети 

59. Что относится к дополнительным изолирующим средством защиты в 

установках напряжением до 1000 В 

1. Диэлектрические 

сапоги  

2. Электрические 

галоши  

3. Диэлектрические 

коврики 

60. В каких случаях возникает опасность поражения электрическим 

током 

1. При замыкании фазы 

электрической машины 

на корпус  

2. При снижении 

сопротивления 

изоляции электрической 

сети 

61. В Правилах технической эксплуатации судовых технических средств 

и конструкций приведены нормы сопротивления изоляции 

электрооборудования для 

1. В виде значений, 

определенных в 

холодном и нагретом 

состояниях  

2. В виде нормального и 

предельно допустимого 

значений, определенных 

в нагретом состоянии 

62. Укажите правильный порядок включения на параллельную работу 

силового трансформатора напряжения 

Включение 

производится со 

стороны первичной, а 

затем вторичной    сети  

63. Какое количество силовых трансформаторов должно применяться в 

составе судовой электроэнергетической системы 

Не менее двух 

64. Какие силовые трансформаторы допускается применять на судах Сухие трансформаторы  

65. При выполнении ТО устройств автоматического управления 

АДГ, выполнять автоматический пуск АДГ в порту не реже 

1. 3 месяца 

2. 6 месяцев 

3. 1 год 

66. Могут ли в состав электромашинные преобразователей 

одновременно входить электрические машины постоянного и 

переменного тока? 

Да 

67. Допускается ли с помощью мегомметра измерять сопротивление 

изоляции полупроводниковых вентилей? 

Нет  

68. Укажите нормальное сопротивление изоляции полупроводниковых 

преобразователей, находящихся в эксплуатации 

1,0 МОм и выше 

69. Реле напряжения можно отличить от токового реле по Обмотке включающей  

70. Время выдержки электромагнитного реле времени можно увеличить Уменьшив тягу 

возвратной пружины 

71. Что произойдет с контактором переменного тока, если после подачи 

питания якорь контактор останется в не притянутом положении? 

Увеличится ток 

включающей катушки 

контактора  

72. Как изменится начальный пусковой момент АД с короткозамкнутым 

ротором при его пуске переключением обмотки статора со «звезды» 

на «треугольник» 

Момент уменьшится  в 

3 раза 

73. Сопротивление изоляции при нагреве статорной обмотки       ЭД  до 

температуры, определяемой нагрузкой 

Уменьшается  

74. Правильный порядок замыкания контактов автоматических 

выключателей 

1. Предварительные,  

дугогасительные, 

главные 

2. Дугогасительные, 

предварительные 



,главные 

3. 

Главные,предварительн

ые 

дугогасительные 

75. При пуске асинхронного электропривода двигатель разгоняется до 

скорости 

W=0 

76. Допускается установка ламп сигнально – отличительных фонарей 

мощностью 

1. Большей мощности 

2. Меньшей мощности 

3.По паспортным 

данным 

77. Средства и инструмент применяемые при ТО контактов 

Коммутационно- защитной и пусковой аппаратуры 

1. Моющее средство 

2. Наждачная бумага 

3. Напильник 

4. Лак 

78. Увеличить максимальный момент асинхронного электродвигателя в 

режиме динамического торможения можно за счёт 

Увеличения 

постоянного тока в цепи 

статора  

79. Назначение нулевой блокировки (защиты) электроприводов Для исключения 

самопроизвольного 

запуска электропривода   

после восстановления 

напряжения питания  

80. Назначение электротепловых реле в схемах электроприводов 

переменного тока 

Защита 

электродвигателя при 

перегрузке 

81. Уменьшение тока при пуске электроприводов с двигателями 

постоянного тока по мере их разгона вызвано 

Появлением противо 

ЭДС в якорной обмотке  

82. Что произойдет с электродвигателем постоянного тока 

последовательного возбуждения при нормальной схеме включения, 

если электропривод включить без нагрузки? 

Пойдет в разнос 

83. Как изменится частота вращения при неизменной нагрузке 

асинхронного двигателя с фазным ротором при введении в цепь 

ротора активного сопротивления? 

При увеличении 

сопротивления частота 

вращения уменьшается  

84. Какую функцию при регулировании частоты вращения асинхронного 

электропривода выполняет дроссель  насыщения? 

Изменяет   напряжение 

подводимое к   статору  

85. Укажите основные меры снижения массогабаритных показателей 

мощных электроприводов подруливающего устройства  

Повышение напряжения 

86. Трехфазный асинхронный двигатель работает с номинальным током 

нагрузки. Происходит обрыв одной фазы питания. Как изменится 

потребляемый ток 

Увеличится  

87. При уменьшение напряжения синхронного электродвигателя на 10% 

частота вращения 

Остается    неизменной  

88. Если при неизменном напряжении уменьшить частоту питания 

асинхронного двигателя, то момент, развиваемый двигателем будет 

Увеличивается  

89. Асинхронный электропривод с вентиляторной нагрузкой на валу 

работает с номинальной скоростью. Происходит обрыв одной из фаз. 

Что произойдёт со скоростью 

Скорость двигателя 

уменьшится  

90. Как повлияет на потери энергии при пуске короткозамкнутого 

асинхронного двигателя вхолостую снижение питающего 

напряжения? 

Потери не изменятся  

91. Если электродвигатель с самовентиляцией снабдить внешним Уменьшится  



независимом обдувом, то постоянная времени нагрева 

92. В электроприводе номинальный момент двигателя, работающего в 

продолжительном режиме (S1), равен 50 Н/м.    При работе двигателя 

в повторно-кратковременном режиме (S3) cПВ= 25% номинальный 

момент будет 

100 Н/м 

93. Приувеличение продолжительности включения (ПВ%)двигателя 

привода допустимый по нагреву момент  

Уменьшается  

94. Укажите, что необходимо предпринять для автоматического или 

дистанционного включения механизма или установки, 

остановленных срабатыванием защитного устройства 

Вручную произвести 

возврат защитного 

устройства в исходное 

состояние 

95. Нужно ли контролировать состояние дизель-генератора, 

находящегося в горячем резерве, при наличии системы 

автоматического запуска? 

Необходим 

периодический 

контроль  

96. Вольтметр класса точности 2,5 со шкалой измерения от 0 до 400 В, 

установленный на генераторной панели ГРЩ  показывает 

напряжение 380 В. Максимальная абсолютная погрешность 

допустима при измерении напряжения,составляет 

Плюс-минус 10 В 

97. Укажите значение синусоидального изменяющихся электрических 

величин переменного тока, которые   показывают приборы, 

установленные на ГРЩ 

Действующее  

98. При каком значении номинального тока в цепи потребителя должны 

устанавливаться амперметры, согласно требований Российского 

морского Регистра 

Сопротивление  шунта 

99. Для расширения пределов измерения амперметров при измерении 

постоянного тока в цепях используется 

Сопротивление  шунта 

100 Для расширения пределов измерения вольтметров в цепях 

постоянного тока применяется 

Сопротивление 

добавочного резистора 

 

Процент результативности (правильных 

ответов) 

Качественная оценка индивидуальных 

образовательных достижений 

% Баллы Балл Вербальный аналог 

85-100 86-100 5 Отлично 

65-85 66-85 4 Хорошо 

50-65 51-65 3 Удовлетворительно 

Менее 50% Менее 50 2 Неудовлетворительно 

 

3.2 Варианты контрольных работ по  разделам  

Варианты контрольных работ по разделу: «Судовые электрические 

приводы» 

Вариант 1 

1 Шунтовые электродвигатели: электрическая схема, свойства, 

естественная механическая характеристика, вид, уравнение, применение. 

2 Релейно-контактарная схема управления электропривода брашпиля на 

переменном токе. 

Вариант 2 



1 Асинхронные трехфазные электродвигатели, конструктивные 

особенности. Естественная механическая характеристика. Область 

применения. 

2 Система Г-Д. Элементы структурной схемы. Принцип работы. 

Варианты контрольных работ по разделу: «Специальные 

электрические машины»  

Вариант 1 

1 Трансформаторы специального применения: назначение, устройство, 

принцип работы. 

2 Схема включения сельсинов в трансформаторном режиме работы. 

Работа схемы. 

Вариант 2 

1 Вращающиеся трансформаторы: назначение, устройство, принцип 

работы. 

2 Шаговые двигатели: устройство, принцип работы. 

Варианты контрольных работ по разделу: «Судовое 

электрооборудование 

Вариант 1 

1 Судовые электрические станции. Требования Российского морского 

регистра судоходства РФ по выбору количества и мощности генератора. 

Классификация СЭС. 

2 Судовое освещение: классификация, принцип действия 

люминесцентных ламп. 

Вариант 2 

1 Судовые электрические сети. Системы распределения электроэнергии 

на судах. 

2 Пожарная сигнализация. Схемы судовой пожарной сигнализации.  

Варианты контрольных работ по разделу: «Электрические машины» 

Вариант 1 

1 Электрические машины постоянного тока: назначение, устройство, 

принцип работы. 

2 Регулирование скорости вращения асинхронных двигателей. Способы 

регулирования скорости вращения. 

Вариант 2 

1 Устройство трехфазных трансформаторов: назначение, группы 

соединения трехфазных трансформаторов. 

2 Потери и КПД электрических машин. 

Варианты контрольных работ по разделу: «Судовые 

элеткроэнергетические системы» 



Вариант 1 

1 Назначение, устройство. Принцип действия реле обратного тока, 

мощности (РОМ, РОТ) 

2 Назначение, устройство, схема, принцип действия ГРЩ. 

Вариант 2 

1 Назначение, устройство, принцип действия автоматических 

выключателей. 

2 Назначение, устройство, схема, принцип действия АРЩ 

Варианты контрольных работ по разделу: «Энергетическое 

оборудование, механизмы и системы судна» 

Вариант 1 

1 Термодинамические циклы ДВС. 

2 Схема работы двухтактного ДВС, диаграмма газораспределения 

Вариант 2 

1 Подвижные детали ДВС. 

2 Схема работы 4-х тактного ДВС. Диаграмма распределения. 

Варианты контрольных работ по разделу: «Технология технического 

обслуживания и ремонт судового электрооборудования и автоматик» 

Вариант 1 

1 Характерные неисправности контакторов и реле. Причины их 

устранения. 

2 Порядок действий при определении неисправности тиристоров. 

Приведите схему. 

Вариант 2 

1 Перечень операций, необходимых для обработки коллектора машин 

постоянного тока после проточки. 

2. Покажите на простейшей схеме и поясните принцип действия нулевой 

защиты электропривода 

Варианты контрольных работ по разделу: «Автоматика СЭУ и 

вспомогательных механизмов промысловых судов» 

Вариант 1 

1 Функциональная схема системы прямого автоматического 

регулирования. Работа схемы. 

2 Электрическая система ДАУ главного двигателя. Работа схемы. 

Вариант 2 

1 Функциональная схема системы не прямого автоматического 

регулирования. Работа схемы. 

2 Принцип действия системы централизованного контроля  (СЦК) 



Варианты контрольных работ по разделу: « Электрические системы 

автоматики и контроля судовых технических средств» 

Вариант 1 

1 Прибор и устройства акустической сигнализации: ревуны, звонки и.т.д 

2 Приборы измерения давления. Назначение, устройство, разновидности 

конструкции, работа. 

Вариант 2 

1 Приборы для измерения температуры. Назначение, устройство, работа 

2 Система синхронной передачи. Требования к судовым системам 

синхронной передачи. 

Варианты контрольных работ по разделу: « Техническая 

эксплуатация электрооборудования промысловых судов» 

Вариант 1 

1 Техническая эксплуатация трансформаторов. 

2 Техническое обслуживание электроизмерительных приборов. 

Вариант 2 

1 Техническое обслуживание асинхронных электродвигателей 

2 Требования к устройствам защиты сетей устройств  

 

 

3.3 Лабораторно-практические работы  

 

Раздел 1. Специальные электрические машины 

 

1.1 Ознакомление с устройством и принципом  работы микромашины с 

постоянными магнитами 

 

Раздел 2. Судовое электрооборудование 

2.1 Выбор сечения проводов и  кабелей 

2.2 Расчет освещенности 

2.3 Изучение с устройством аппаратуры электрической сигнализации  

2.4 Изучение схемы устройства защиты 

2.5 Ознакомление со схемой ГЭУ переменного тока 

 

Раздел 3. Судовые электрические приводы  

3.1 Исследование механических характеристик двигателя постоянного тока 

смешанного возбуждения  

3.2 Исследование механических характеристик асинхронного двигателя  

3.3 Исследование тормозных режимов работы асинхронного двигателя  

3.4 Выбор электродвигателя электропривода на основании расчета требуемой 

мощности  



3.5 Расчет мощности двигателя рулевого электропривода  

3.6 Изучение схемы управления электроприводами рулевых устройств  

3.7 Изучение схемы электропривода траловой лебедки РТМ типа «Атлантик» 

3.8 Изучение схемы ГЭУ постоянного тока с системой Г-Д. 

 

Раздел 4. Электрические машины 

4.1 Исследование работы генераторов постоянного тока параллельного 

возбуждения  

4.2 Исследование работы генераторов постоянного тока независимого 

возбуждения 

4.3 Снятие режимных характеристик (мощности, силы тока, напряжения, КПД) 

при работе генератора постоянного тока П61М с номинальными 

характеристиками ( мощность 𝑃𝐻 = 23.0 кВт;ток 1н=87 А, КПД=84.5%, 𝑈𝐻 =
220В) 
4.4 Снятие характеристик двигателей постоянного тока последовательного 

возбуждения. 

4.5 Определение КПД генераторов и двигателей постоянного тока. 

4.6 Снятие характеристик при работе асинхронного электродвигателя с коротко 

замкнутым ротором А02-71-2М: холостого хода, короткого замыкания, 

регулировочной. 

4.7 Снятие характеристик при работе синхронного генератора МСК 91-4: 

холостого хода, короткого замыкания, внешней характеристики, 

регулировочной. 

4.8 Снятие характеристик при параллельной работе в сети трехфазного 

синхронного генератора МСК 91-4 

4.9 Снятие характеристик при работе трехфазного асинхронного 

электродвигателя в однофазном режиме А02-62-4М: холостого хода, короткого 

замыкания, регулировочной. 

4.10 Разборка и сборка машины постоянного тока П61М: по заводской 

инструкции. 

4.11 Расчет обмоток машины постоянного тока П61М: петлевых, волновых, 

комбинированных. 

4.12 Разборка и сборка асинхронного электродвигателя А02-62-4М: по 

заводской инструкции. Выполнения алгоритма соединения обмоток в звезду и 

треугольник. 

4.13 Расчет обмоток машины переменного тока А02-62-4М. 

4.14 Изучение работы трехфазного трансформатора и со способами включения 

обмоток трансформаторов. 

 

Раздел 5. Судовые электроэнергетические системы  

5.1 Изучение структурной электрической схемы СЭЭС с отбором мощности от 

главной энергетической установки  

5.2 Изучение со способами пуска асинхронного двигателя  

5.3 Исследование автоматического пуска АДГ 



5.4. Изучение принципиальной электрической схемы электростанции 

промыслового судна. ( СТР типа «Альпинист» пр. 503) 

5.5. Изучение принципиальной электрической схемы аварийной 

электростанции (АД-20М). 

5.6 Изучение схемы САРН валогенераторов судов РТМ-С  

5.7 Изучение схемы САРН валогенераторов судов БМРТ 

5.8. Детализация конструкции и работы коммутатора сигнально-отличительных 

огней. ( ПЗС-45М). 

5.9 Определение потерь напряжения на участке сети постоянного тока  

 

Раздел 6. Энергетическое оборудование, механизмы и системы судна. 

 

6.1 Ознакомление  с неподвижными и подвижными деталями ДВС. 

6.2Ознакомление с устройствоми принципом, действия паровых котлов. 

6.3 Ознакомление с устройством, принципом работы поршневых 

насосов. 

6.4 Ознакомление с устройством, принципом работы ротационных 

насосов. 

6.5 Ознакомление с принципом действия холодильной установки. 

 

Раздел 7.  Тренажерная подготовка. 

 

7.1 Неисправность ДГ 1.  Произвести действия по устранению неисправности, 

определить причину. 

7.2 Неисправность валогенератора.  Произвести действия по устранению 

неисправности, определить причину. 

7.3 Пожар в МО. Произвести и описать свои действия 

7.4 Неисправность водоопреснителя.  Произвести действия по устранению 

неисправности, определить причину 

7.5 Неисправность аварийного генератора.  Произвести действия по 

устранению неисправности, определить причину 

7.6 Неисправность системы забортной воды ГД.  Произвести действия по 

устранению неисправности, определить причину. 

 

Раздел 8. Технология технического обслуживания и ремонт судового 

электрооборудования и автоматики 

8.1 Определение алгоритма технического обслуживания генераторов 

постоянного и переменного тока. ( П61М, мощность 𝑃𝐻 = 23.0 кВт, ток 1н=87 

А, КПД=84.5% , 𝑈𝐻 = 220В) 

8.2 Определение алгоритма технического обслуживания ГРЩ ( ГРЩ ледокола 

«Мурманск». 

8.3 Определение алгоритма технического обслуживания электроприводов 

постоянного и переменного тока. ( П61М, мощность 𝑃𝐻 = 23.0 кВт, ток 1н=87 



А, КПД=84.5% , 𝑈𝐻 = 230В), (А02-71-2М, мощность 𝑃𝐻 = 22.0 кВт; ток 

1н=73.0 А; частота вращения 2920 об/мин; КПД=87.5% , 𝑈𝐻 = 220В) 

8.4 Обнаружение и устранение пробоев изоляции  

8.5 Исследование неисправностей полупроводниковых преобразователей 

8.6 Исследование отказов микросхем  

8.7 Разборка и сборка электродвигателя постоянного тока  

8.8 Исследование состояния обмоток электрических машин постоянного тока  

8.9 Проведение дефектации обмотки статора трехфазных асинхронных 

двигателей. ( А02-62-4М, мощность 𝑃𝐻 = 17.0 кВт; ток 1н=57.0 А; частота 

вращения 1450 об/мин; КПД=88.5% , 𝑈𝐻 = 220В): групповым методом, 

поэлементно, логическим методом. 

8.10 Проведение дефектации коммутационных электрических аппаратов. ( 

А371, АП50-2МТ, IEKBA47-29/16): комбинированным методом. 

8.11 Проведение дефектации обмотки якоря электрических машин постоянного 

тока. (П61М, мощность 𝑃𝐻 = 23.0 кВт; ток 1н=87 А; КПД=84.5% , 𝑈𝐻 = 230В): 

групповым методом, поэлементно, логическим методом.  

 

 

Раздел 9. Автоматика СЭУ и вспомогательных механизмов промысловых 

судов. 

9.1. Изучение конструкций и настройки реле неэлектрических величин. 

9.2 Исследование работы логических элементов.  

9.3 Измерение частоты вращения. Дистанционные передачи 

9.4 Исследование работы логических триггеров 

9.5 Изучение блок схемы АПС: "Шипка-М, MN-4а 

9.6 Изучение систем СЦК, - "Шипка-У" 

9.7. Ознакомление с системой ДАУ- "AFD", AN 102/105 

9.8 Изучение схемы пуска ДАУ ГД "Гром-М" 

9.9 Ознакомление с ДАУ унифицированного АДГ 

9.10 Изучение схемы пуска унифицированного АДГ 

 

 

Раздел 10. Электрические системы автоматики и контроля судовых 

технических средств 

 

10.1 Изучение приборов и устройств электрической сигнализации  

10.2 Изучение работы системы пожарной сигнализации  

10.3 Определение алгоритма действия термопары (ТД712-Д6) 

10.4 Определение алгоритма действия фотоэлектрических датчиков (ВА2М-

ВВТБ) 

10.5 Исследование работы схемы измерения частоты вращения  

10.6 Исследование работы сельсинных передач  

10.7 Исследование работы машинного телеграфа  

10.8 Разбор принципиальной электрической схемы АПС ГД. (Контроллер АРС-

2М) 



10.9 Изучение структурно-функциональной схемы ДАУ ГД. Назначение 

блоков, проверка исправности работы  

10.10 Изучение схемы автоматизированного зарядного устройства. 

 

Практические задания по разделу «Техническая эксплуатация 

электрооборудования промысловых судов» 

 

1. Обязанности электротехнического персонала. 

2. Распределение обязанностей при эксплуатации судового 

электрооборудования. Использование генераторов по назначению. 

3. Техническая эксплуатация статических преобразователей. 

4. Хранение аккумуляторов. 

5. Техническое обслуживание аккумуляторов. 

6. Использование по назначению распределительных устройств. 

7. Техническое обслуживание электроизмерительных приборов. 

8. Техническая эксплуатация электромагнитных дисковых тормозов лебёдок. 

9. Техническая эксплуатация электропроводов переносного и передвижного 

оборудования. 

10. Техническая эксплуатация устройств, используемых для электроснабжения 

судна от береговых сетей. 

 

 

Критерии оценки выполненного практического задания 

 

Оценка «5» ставится за работу, выполненную полностью без ошибок и 

недочетов. 

Оценка «4» ставится за работу, выполненную полностью, но при наличии в ней 

не более одной негрубой ошибки и одного недочета, не более трех недочетов. 

Оценка «3» ставится, если обучающийся правильно выполнил не менее 2/3 всей 

работы или допустил не более одной грубой ошибки и двух недочетов, не более 

одной грубой и одной не грубой ошибки, не более трех негрубых ошибок, 

одной негрубой ошибки и трех недочетов, при наличии четырех-пяти 

недочетов. 

Оценка «2» ставится, если число ошибок и недочетов превысило норму для 

оценки 3 или правильно выполнено менее 2/3 всей работы. 

 

4. Критерии достижений,обучающихся в ходе промежуточного 

контроля (экзамен/зачет) 

 

4.1 Общие критерии 

Уровень подготовки оценивается в баллах: "5" (отлично), "4" (хорошо), 

"3" (удовлетворительно), "2" (неудовлетворительно). 

"5" (отлично) – за глубокое и полное овладение содержанием учебного 

материала, в котором курсант легко ориентируется, умение связывать теорию 



с практикой, высказывать и обосновывать свои суждения. Отличная оценка 

предполагает грамотное, логическое изложение ответа. 

"4" (хорошо) – если курсант полно освоил учебный материал, 

ориентируется в изученном материале, грамотно излагает ответ, но 

содержание ответа имеет отдельные неточности. 

"3" (удовлетворительно) – если курсант обнаруживает знания и 

понимание основных положений учебного материала, но излагает его 

неполно, непоследовательно, допускает неточности в определении понятий, 

не умеет доказательно обосновывать свои суждения. 

"2" (неудовлетворительно) – если курсант имеет разрозненные, 

бессистемные знания, не умеет выделять главное и второстепенное, 

допускает ошибки в определении понятий, искажающие их смысл, 

беспорядочно и неуверенно излагает материал. 

 

4.2 Критерии для оценки компетентности в соответствии с 

Кодексом ПДНВ 
МК 3-Электрические распределительные системы могут быть поняты и 

объяснены с помощью чертежей  

МК 8-Меры безопасности при работе соблюдаются надлежащим образом 

Ручные инструменты измерительные приборы и контрольно-

измерительное оборудование выбираются надлежащим образом  

МК 9-Судовые технические чертежи правильно читаются, измерительные 

и калибровочные приборы правильно используется 

МК 10-Судовые технические чертежи правильно читаются, измерительные 

и калибровочные приборы правильно используются  

МК 11-Судовые технические чертежи правильно читаются, измерительные 

и калибровочные приборы правильно используются 

МК 12-Судовые технические чертежи правильно читаются, измерительные 

и калибровочные приборы правильно используются 

 

 

5. Образцы оценочных средств для промежуточного контроля 

(экзамен/зачет) 

Список экзаменационных вопросов, заданий 

Экзаменационные вопросы по разделу  1 «Специальные электрические 

машины» 
1. Трансформаторы специального назначения: назначение, устройство, принцип действия. 

2. Назначение и область применения трансформаторов для преобразования числа фаз и частоты 

переменного тока. 

3. Сварочные трансформаторы: устройство, принцип работы. 

4. Измерительные трансформаторы: назначение, устройство. 

5. Вращающиеся трансформаторы: назначение, устройство, принцип действия. 

6. Линейный вращающийся трансформатор, схемы соединения обмоток. 

7. Сельсины: назначение, устройство, принцип работы. Применение. 



8. Схема включения сельсинов в трансформаторном режиме работы. Работа 

схемы. 

9. Схема включения сельсинов в трансформаторном режиме работы. Работа 

схемы. 

10. Дифференциальные сельсины: назначение, устройство, принцип действия. 

11. Реактивные синхронные двигатели: назначение, устройство, принцип действия. 

12. Гистерезисные двигатели: назначение, устройство, принцип действия, 

характеристики. 

13. Шаговые двигатели с активным и реактивным ротором: устройство, принцип 

работы. 

14. Электромашинные усилители: назначение, устройство, принцип 

15. работы. Характеристики. 

16. Тахогенератор постоянного тока: устройство, принцип действия. 

17. Исполнительные двигатели с якорным управлением: устройство, принцип 

действия. 

18. Бесконтактные двигатели постоянного тока: устройство, принцип действия. 

19. Специальные электрические машины постоянного тока: назначение, устройство 

20. Электромашинные усилители с продольным полем: принцип действия.  

21. Схема электромашинного усилителя с поперечным полем. Работа схемы. 

 

Экзаменационные вопросы по разделу 2  «Судовое электрооборудование» 

 

1. Кислотные аккумуляторы. Устройства. Основные характеристики. Правила к 

эксплуатации и ТБ. 

2. Щелочные аккумуляторы. Устройства. Основные характеристики. Правила 

эксплуатации и ТБ. 

3. Магнитные усилители. Назначение, устройство. Принцип действия дросселя 

насыщения. Применение. 

4. Принципиальная схема ГРЩ. Работа схемы. 

5. Сельсины. Устройство, назначение. Принцип работы. Режимы работы. 

Применение. 

6. Вращающиеся трансформаторы. Классификация, устройство назначение. 

Принцип работы. 

7. Преобразователи частоты вращения. Классификация, устройство назначение. 

Принцип работы. 

8. Судовые электрические станции. Требования Морского Регистра по выбору 

количества и мощности генераторов. Классификация СЭС. 

9. Аварийная электростанция. Расположение, потребители. Основные требования 

Морского Регистра. 



10. Судовые электрические станции постоянного тока. Применение. 

11. Судовые электрические станции переменного тока. Применение. 

12. Параллельная работа генераторов переменного тока. Условия и 

способы синхронизации. 

13. Параллельная работа генераторов постоянного тока. Условия, 

требования Морского Регистра. 

14. Судовые электрические сети. Системы распределения 

электроэнергии на судах. Распределительные устройства. 

15. Судовые провода и кабели. Классификация. Маркировка. Стандартные 

сечения. Понятия о выборе сечения кабеля. 

16. Контроль сопротивления изоляции судовых электроустановок и 

электрических сетей. Способы контроля и нормы изоляции. 

17. Заземление судовых электроустановок. Защитное заземление. 

18. Судовые электрические сети. Понятия о расчете электрических сетей. 

19. Судовое освещение. Классификация. Принцип действия 

люминесцентных ламп. Схемы включения. 

20. Судовое освещение. Световые величины оптического излучения 

и источника света.  

21. Осветительные приборы. Светильники. Классификация, 

назначение. 

22. Сигнальные и отличительные огни. Правила Регистра к 

сигнальноотличителым огням.  

23. Полупроводниковые усилители. Устройство, классификация.  

24. Судовые электрические сети. Распределительные устройства. 

Коммутационная и защитная аппаратура РУ.  

25. Судовая телефонная связь. Классификация. Микрофон и 

телефон. 

26. Машинный телеграф. Принципиальная схема. Работа схемы.  

27. Рулевой телеграф. Принципиальная схема. Работа схемы.  

28. Преобразователи частоты вращения. Электрические тахометры. 

Устройство, принцип работы. 

29. Пожарная сигнализация. Схемы судовой пожарной 

сигнализации. 

30. Назначение системы аварийно-предупредительной 

сигнализации. Требования Морского Регистра.  

31. Устройство световой сигнализации. Схема устройства. Работа схемы. 

32. Устройство звуковой сигнализации. Схема устройства. Работа схемы. 

33. Назначение системы автоматической защиты. Классификация. Схема 

устройства защиты. 



34. Схема пуска двигателя постоянного тока при помощи пускового реостата. 

Работа схемы.  

35. Схема пуска асинхронного трехфазного электродвигателя при помощи 

магнитного пускателя. Работа схемы. 

36. Электрическое освещение на судах. Методы расчета электрического 

освещения. 

Экзаменационные вопросы по разделу  3 «Судовые электрические 

приводы» 

 

1. Шунтовые эл. двигатели: эл. схема, свойства, естественная механическая 

характеристика, вид, уравнение, применение. 

2. Шунтовые эл. двигатели: пуск, регулирование частоты вращения 

вискусственных характеристик и их обоснование. 

3. Шунтовые эл. двигатели: торможение и реверс. Схемы электрического 

торможения., вид тормозных механических характеристик. 

4. Сериесные эл. двигатели. Естественная механическая характеристика и ее 

построение по каталожным данным. Эл.схема, свойства, применение. 

5. Сериесные эл. двигатели. Пуск, регулирование частоты вращения, 

искусственные характеристики. 

6. Сериесные эл. двигатели. Торможение и реверс. Эл.схемы торможения, 

вид тормозных характеристик. 

7. Компаундные эл. двигатели постоянного тока (со смешанным 

возбуждением). Построение естественной механической характеристики по 

каталожным данным. Универсальные характеристики. Эл.механические 

свойства и применение. 

8. Компаундные электродвигатели. Искусственные характеристики и 

способы их получения при регулировании частоты вращения и торможения. 

9. Система Г - Д Элементы структурной схемы. Принцип работы. Электро-

механические свойства. Область применения. 

10. Система Г - Д противокомпаундной обмоткой генератора. Принцип 

получения крутопадающих механических характеристик исполнительного 

двигателя. Варианты схем системы Г - Д .  Применение. 

11. Асинхронные трёхфазные электродвигатели. Конструктивные 

особенности. Естественная механическая характеристика и её построение по 

паспортным данным. Область применения. 

12. Асинхронные эл. двигатели с КЗ ротором. Пуск, регулирование частоты 

вращения, вид искусственных механических характеристик. Особенности 

пуска. 



13. Асинхронные эл. двигатели с фазным ротором. Конструктивные 

особенности, пуск, реверс, регулирование частоты вращения. Искусственные 

характеристики. 

14. Асинхронные эл. двигатели. Схемы и способы электрического 

торможения. Вид тормозных механических характеристик. 

15. Асинхронные эл. двигатели с двойной клеткой и глубоким пазом на 

роторе. Вид естественных механических характеристик. Эл.механические 

свойства при пуске и реверсе. Применение. 

16. Синхронные эл. двигатели. Особенности конструкции. Механическая и 

угловая характеристики. Схема пуска, область применения. 

17. Эл.схемы управления. Классификация эл. схем. Условные графические и 

буквенноцифровые обозначения в принципиальных эл. схемах по 

действующему ГОСТу. 

18. Схема эл. двигателей постоянного тока в функции противоэдс. 

19. Схема пуска эл. двигателей постоянного тока в функции тока. 

20. Схема пуска эл. двигателей постоянного тока в функции времени. 

21. Элементная схема пуска асинхронного эл. двигателя КЗ ротором при 

помощи реверсивного магнитного пускателя. 

22. Элементная схема пуска асинхронного эл. двигателя с фазным ротором в 

функции времени. 

23. Элементная схема пуска асинхронного двигателя с КЗ ротором при 

помощи резисторов. 

24. Элементная схема пуска асинхронного эл.двигателя при помощи 

дросселей насыщения. 

25. Элементная схема управления эл. динамическим торможением 

асинхронного эл. двигателя с КЗ ротором. 

26. Схема пуска эл. двигателя постоянного тока при помощи пускового 

реостата. 

27. Бесконтактные силовые элементы в схемах управления эл.приводами. 

Принцип действия. Схема тиристорного управления двигателем постоянного 

тока. 

28. Режимы работы электроприводов по условиям нагрева и охлаждения. 

Классификация. Уравнение теплового баланса. Кривые нагрева и охлаждения 

эл. двигателей. 

29. Выбор эл. двигателей для длительного режима с переменной циклической 

нагрузкой. Метод эквивалентных величин. Суть метода. 

30. Выбор эл. двигателей для повторно - кратковременного режима. Принцип 

выбора. 



31. Эл.магнитное реле. Классификация, устройство, принцип действия, 

применение. 

32. Контакторы постоянного и переменного тока. Устройство, принцип 

действия. Конструктивные отличия, назначение. 

33. Контроллеры: устройство, принцип действия типы, назначение. 

34. Резисторы: устройство, типы, назначение и применение в схемах 

управления электроприводами. 

35. Эл.приводы рулевых устройств. Устройство, типы, нагрузочные 

диаграммы при перекладке с борта на борт при полном переднем ходе судна. 

Требования Регистра. 

36. Следящая схема управления эл. приводом руля по системе Г - Д .  

37. Схема управления эл. гидравлическим рулевым электроприводом с 

насосами переменной производительности. 

38. Эл.приводы якорно-швартовных устройств. Устройство, типы, 

нагрузочная диаграмма эл. привода при съёмке судна с якоря. Режим работы. 

Требования Регистра.  

39. Релейно-контакторная схема управления эл. приводом брашпиля на 

переменном токе. 

Схема управления эл. приводом санитарного насоса на постоянном токе. 

Экзаменационные вопросы по разделу 4 «Электрические машины» 

 

1. Электрические машины постоянного тока. Участки магнитной цепи машины. 

2. Магнитная цепь машины постоянного тока. Участки магнитной цепи 

машины. 

3. Назначение якорных обмоток и их типы. Основные определения обмоток. 

4. Простая петлевая обмотка и её шаги по якорю. Выполнение схемы простой 

петлевой обмотки. 

5. Простая петлевая обмотка. Выполнение схемы простой петлевой обмотки. 

6. Сложные петлевые и волновые обмотки. Число параллельных ветвей 

сложной петлевой и волновой обмоток. 

7. Сущность коммутационного процесса. Процесс переключения секции 

одноходовой петлевой обмотки. 

8. Генераторы постоянного тока. Устройство, принцип действия. 

Классификация по способу возбуждения. 



9. Основные характеристики генераторов независимого, параллельного, 

последовательного и смешанного возбуждения. 

10. Параллельная работа генераторов постоянного тока. Условия включения. 

11. Электрические двигатели постоянного тока. Устройство, принцип действия. 

Классификация по способу возбуждения. Область применения. 

12. Механические и рабочие характеристики двигателей параллельного* 

последовательного и смешанного возбуждения. 

13. Потери и коэффициент полезного действия электрических машин. 

14. Постоянные и переменные потери. Зависимость потерь от нагрузки. 

15. Электрически трансформаторы. Назначение, устройство, принцип действия, 

электрические схемы. Классификация. Область применения. 

16. Опыт холостого хода и короткого замыкания трансформатора, рабочие 

характеристики трансформатора. 

17. Типы трансформаторов, ЭДС и коэффициент трансформации. 

18. Устройство трёхфазных трансформаторов. Группы соединения обмоток 

трёхфазных трансформаторов. 

19. Параллельная работа трёх фазных трансформаторов, условия параллельной 

работы. 

20. Магнитные усилители. Назначение устройство. Принцип действия дросселя 

насыщения. 

21. Классификация и устройство машин переменного тока. 

22. Обмотки машин переменного тока. Однослойные, двухслойные обмотки 

машин. 

23. Асинхронные трёхфазные электродвигатели. Типы, устройство, принцип 

действия. Механические характеристики. Применение. 

24. Механические характеристики асинхронного двигателя. Расчётная формула 

для вращающегося момента. 

25. Пуск в ход асинхронных двигателей. Способы пуска. 

26. Регулирование скорости вращения асинхронных двигателей. Способы 

регулирования скорости вращения. 



27. Однофазный асинхронный двигатель. Схема включения обмоток 

однофазного двигателя. Механические характеристики. 

28. Сельсины. Устройство, назначение. Принцип действия, режимы работы. 

Применение. 

29. Синхронные генераторы. Устройство, назначение, принцип действия, 

способы питания обмоток возбуждения. 

30. Типы синхронных генераторов. Характеристики синхронных генераторов. 

31. Параллельная работа генераторов переменного тока. Условия и способы 

синхронизации. 

32. Потери и КПД синхронных генераторов. 

33. Статорные обмотки машин переменного тока. Элементы статорных обмоток. 

Способы соединения обмоток. 

34. Синхронные электродвигатели. Устройство, принцип действия. 

Механические характеристики. 

35. Синхронный компрессор и его применение. 

36. Специальные синхронные машины. Устройство и принцип действия 

одноякорных преобразователей. 

37. Эксплуатация электрических машин. Работы по обслуживанию судовых 

электрических машин. 

38. Нагревание и охлаждение электрических машин. 

39. Классификация режимов работы электродвигателей. 

40. Выбор электродвигателей. Методы расчета выбора ЭД. 

41. Схема двигателя параллельного возбуждения. Пуск

 двигателя.Характеристики двигателя. 

42. Двигатель последовательного возбуждения. Пуск двигателя. 

Характеристики двигателя. 

43. Двигатель независимого возбуждения. Пуск двигателя. Характеристики 

двигателя. 

44. Двигатель смешанного возбуждения. Характеристики двигателя. 



45. Асинхронные трёхфазные электродвигатели. Типы, устройство, принцип 

действия. Механические характеристики. 

46. Основы ТБ при работе с судовыми электрическими машинами. 

 

 

Экзаменационные вопросы по разделу 5 «Судовые электроэнергетические 

системы» 

 

1. Назначение, классификация, область использования коммутационной 

аппаратуры  управления СЭС. 

2. Назначение, классификация, область использования коммутационной 

аппаратуры защиты СЭС.  

3. Назначение, устройство, принцип действия установочных выключателей. 

4. Назначение, устройство, принцип действия контакторов. 

5. Назначение, устройство, принцип действия контроллеров.  

6. Назначение, устройство, принцип действия автоматических воздушных 

выключателей. 

7. Электрические схемы обозначения коммутационной аппаратуры 

управления СЭС. 

8. Назначение, устройство, принцип действия максимальныхрасцепителей 

(электронных, тепловых, электромагнитных). 

9. Назначение, устройство, принцип действия тепловых реле. 

10. Назначение, устройство, принцип действия реле обратного тока, 

мощности (РОМ, РОТ) 

11. Назначение, устройство, принцип действия предохранителей. 

12. Назначение, устройство, принцип действия силовых тиристоров. 

13. Электрическая схема обозначения коммутационной аппаратуры защиты 

СЭС. 

14. Назначение, классификация судовых электрораспределительных 

устройств. 

15. Назначение, устройство, схема принцип действия ГРЩ. 

16. Назначение, устройство, схема принцип действия АРЩ. 

17. Назначение, устройство, схема принцип действия БРЩ. 

18. Назначение, устройство, схема принцип действия пускателей 

электродвигателей (магнитных, тиристорных). 

19. Назначение, устройство, схема принцип действия РЩ, СЯ. 

20. Эксплуатация электрораспределительных устройств. 



21. Методика выбора и расчета коммутационной аппаратуры и 

электрических сетей. 

22. Назначение, устройство, принцип действия электрического контроля 

Rизоляции судового электрооборудования. 

23. 23.Электрическая схема системы «Электрон». 

24. Методы контроля Rизоляции электрических сетей. 

25. Нормы Rизоляции судового электрооборудования при эксплуатации. 

26. Назначение, схемы электрических сетей на судне. 

27. Способы распределения электроэнергии на судне. 

28. Назначение устройство, маркировка судовых проводников (кабелей, 

проводов) 

29. Назначение, устройство, параметры, принцип действия судовых 

источников света.  

30. Электрическая схема включения судовых источников света. 

31. Назначение, устройство, принцип действия нормального, аварийного и 

переносного судового освещения. 

32. Электрическая схема сетей судового освещения. 

33. Назначение, устройство, схема сигнально-отличительных огней. 

34. Назначение, устройство, принцип действия судовой светоимпульсной 

отмашки. 

35. Электрическая схема сигнально-отличительных огней и светоимпульсной 

отмашки. 

36. Назначение, устройство, принцип действия судовых

 электронагревательных приборов. 

37. Электрические схемы судовых электронагревательных приборов. 

38. Назначение, схема судовой электроэнергетической системы (СЭЭС). 

39. Назначение, устройство, принцип действия судовой электростанции 

(СЭС). 

40. Назначение, устройство, схема, принцип действия судовых АБ. 

41. Назначение, устройство, схема, принцип действия судовых генераторов. 

42. Назначение, устройство, схема, принцип действия системы 

автоматического регулирования напряжения (АРН) генераторов. 

43. Электрическая схема системы АРН. 

44. Параллельный режим работы генераторов переменного тока. 

45. Распределение активной, реактивной нагрузки генераторов. 

46. Назначение, устройство, схема, принцип действия ДАУ ДГ. 

47. Электрическая схема ДАУ ДГ. 

48. Назначение, устройство, схема, принцип действия системы 

распределения нагрузки генераторов (УРМ, УПР).  



49. Электрическая схема УРМ, УПР. 

50. Методы синхронизации генераторов переменного тока. 

51. Назначение, устройство, схема, принцип действия синхроноскопов. 

52. Электрическая схема синхроноскопов. 

53. Назначение, устройство, схема, принцип действия синхронизатора. 

54. Электрическая схема синхронизатора Э-1550. 

55. Назначение, устройство, схема, принцип действия автоматической 

разгрузки генераторов (УРГ). 

56. Электрическая схема УРГ. 

57. Назначение, устройство, схема, принцип действия автоматического 

включения резервного генератора (УВР). 

58. Электрическая схема УВР. 

59. Методика расчета числа и мощности генераторов судовой 

электростанции. 

60. Основные положения безопасности при эксплуатации СЭЭС. 

 

Экзаменационные вопросы по разделу 6 «Энергетическое оборудование,   

механизмы и системы судна» 

 

 

1. Рабочие тела и параметры состояния. 

2. Закон Бойля-Мариотта. 

3. Закон Гей-Люссака. 

4. Газовая постоянная, физический смысл.  

5.   Уравнение состояния газа. 

6. Понятие о теплоемкости газов. 

7. Термодинамические процессы (характеристики, параметры). 

8.   Способы теплообмена. Понятие о теплопередаче. 

9.   Термодинамические циклы ДВС. 

10. Водяной пар. Процесс парообразование в координатах Р-V.  

11. Цикл Ренкина. 

12. Тимы СЭУ и область их применения.  

13. Схема устройства и основные характеристика ДВС.  

14.  Классификация ДВС.  

15. Схема работы 2-х тактного ДВС, диаграмма газораспределения. 

16.  Схема работы 4-х тактного ДВС, диаграмма газораспределения. 

17.   неподвижные детали ДВС. 

18.  подвижные детали ДВС.  

19. Газотурбокомпрессоры, назначение, Устройство, работа. 



20. Механизмы систем наддува ДВС, устройство, работа. 

21. Механизм газораспределения 2-х тактного ДВС, устройство, работа. 

22.  Механизм газораспределения 2-х тактного ДВС, устройство, работа. 

23. Способы увеличения мощности ДВС. 

24. Топливные системы ДВС, назначение, устройство, работа. 

25. Элементы топливной системы ДВС. 

26. Проточная система охлаждения ДВС, устройство, работа. 

27.  Замкнутая система охлаждения ДВС устройство,  работа.  

28.  система смазки ДВС, назначение, устройство,работа.  

29.  Способы пуска ДВС. 

30. Система ДВС сжатым воздухом. 

31. Электростартерный пуск ДВС.  

32.  Реверсивное устройство ДВС. 

33.  Схемы дистанционного управления СДЭУ. 

34.  Система аварийно-предупредительной сигнализации СДЭУ. 

35.  Системы регулирования и защита СДЭУ. 

36.  Энергетическая установка с реверс-редукторной передачей на винт. 

37. Энергетическая установка с непосредственной  передачей на винт. 

38. Энергетическая установка с дизель-редукторной передачей на винт. 

39. Энергетическая установка с дизель-электрической передачей на винт. 

40.  Схема судовой котельной установки. 

41.  Схема устройства и принцип действия судового парового котла. 

42.  Основные характеристики паровых котлов. 

43.  Классификация паровых котлов. 

44.  Водотрубный паровой котел, устройство, принцип действия. 

45.  Огнетрубный паровой котел, устройство, принцип действия. 

46.  Комбинированный котел, устройство, принцип действия. 

47.  Вспомогательные котлы, назначения, устройство, работа. 

48.  Утилизационный паровой котел, назначение, устройство, работа. 

49.  Автоматическое регулирование работы котлов. 

50.  Элементы системы регулирования, сигнализация, и защиты паровых 

котлов. 

51.  Устройство, принцип действия активной паровой турбины. 

52.  Устройство, принцип действия реактивной паровой турбины. 

53.  Устройство основных частей и узлов паровой турбины. 

54.  Турбозубчатый агрегат, назначение, устройство, работа. 

55.  Устройство и принцип действия атомного реактора. 

56.  Атомная энергетическая установка, устройство, работа. 

57. Устройство, принцип действия  турбокомпрессорной ГТУ. 



58. Устройство, принцип действия ГТУ с СПГГ. 

59.  Схема и принцип действия насосной установки. 

60.  Классификация судовых насосов. 

61. Параметры характеризирующие работу судовых насосов. 

62.  Поршневые насосы, Устройство, принцип действия. 

63.  Ротационные насосы, Устройство, принцип действия. 

64.  Лопастные насосы, Устройство, принцип действия. 

65.  Струйные насосы, Устройство, принцип действия. 

66.  Сепараторы топлива и масла, Устройство, принцип действия. 

67.  Судовые воздушные компрессоры и воздухохранители, назначение, 

устройство, работа. 

68.  Судовые опреснительные установки, устройство, работа. 

69.  Принцип действия компрессорной холодильной установки. 

70.  Система пожарной сигнализации, назначение, работа. 

71.  Система углекислотного тушения, устройство, работа. 

72.  Система жидкостного тушения, устройство, работа. 

73.  Система пенотушения, принцип действия, работа. 

74.  Международные требования по предотвращению загрязнения 

окружающей среды. 

75.  Механизмы рулевых устройств, назначение, работа. 

76. Схемы сервомоторного следящего управления рулевыми машинами. 

 

Экзаменационные вопросы по разделу 7 «Тренажёрная подготовка»  

 

1. Система управления Главным Двигателем. Дать описание приборов 

контроля и органов управления. Пуск ГД в режиме (on-start). 

2. Задача: Неисправность ДГ 1.  Произвести действия по устранению 

неисправности, определить причину. 

3. Подготовить систему охлаждения пресной водой ГД (FWS) из 

стояночного режима (Port) в ходовой режим (on-start). Рассказать 

последовательность действий. Дать описание контролируемых 

параметров. 

4. Задача: Неисправность валогенератора.  Произвести действия по 

устранению неисправности, определить причину. 

5. Подготовить систему охлаждения забортной водой ГД (SWS) из 

стояночного режима (Port) в ходовой режим (on-start). Рассказать 

последовательность действий. Дать описание контролируемых 

параметров. 

6. Задача: Пожар в МО. Произвести и описать свои действия 



7. Подготовить систему топливо перекачки (FOS) и топливоподготовки 

(FOS) 2-хтактного ГД из стояночного режима (Port) в ходовой режим (on-

start). Рассказать последовательность действий.  Дать описание 

контролируемых параметров. 

8. . Задача: Неисправность водоопреснителя.  Произвести действия по 

устранению неисправности, определить причину. 

9. Подготовить систему смазки 2-хтактного ГД (LOS) из стояночного 

режима (Port) в ходовой режим (on-start). Рассказать последовательность 

действий. Дать описание контролируемых параметров. 

10. Задача: Неисправность Аварийного генератора.  Произвести действия 

по устранению неисправности, определить причину. 

11. Подготовить систему ВРШ и редуктора из стояночного режима (Port) 

в ходовой режим (on-start).  

12. Задача: Неисправность Парового котла.  Произвести действия по 

устранению неисправности, определить причину. 

13. Управление вспомогательной котельной установкой (SP) в ручном и 

автоматическом режимах. Рассказать последовательность действий. Дать 

описание контролируемых параметров. 

14. Задача: Неисправность Рулевой машины.  Произвести действия по 

устранению неисправности, определить причину. 

15. Запуск и управление судовой опреснительной установкой (WD). 

Рассказать последовательность действий. Дать описание контролируемых 

параметров. 

16. Задача: Неисправность системы пресной воды ГД.  Произвести 

действия по устранению неисправности, определить причину. 

17. Центральный пожарный пост (FAS). Дать описание панели 

сигнализации обнаружения пожара и имеющихся дистанционных блоков 

и панелей. Произвести запуск системы углекислотного пожаротушения 

(CO2). 

18. Задача: Неисправность Рулевой машины.  Произвести действия по 

устранению неисправности, определить причину. 

19. Панель управления СЭЭУ. Выбор и описание режимов работы. 

Автоматическая и ручная работа генераторов. 

20. Задача: Неисправность системы забортной воды ГД.  Произвести 

действия по устранению неисправности, определить причину. 

21. Запуск вспомогательного дизель генератора. Ввод в параллельную 

работу дизель генератора. Рассказать последовательность действий. Дать 

описание контролируемых параметров. 



22. Задача: Неисправность в цилиндре ГД.  Произвести действия по 

устранению неисправности, определить причину. 

23. Главный распределительный щит. Основные потребители. Дать 

описание приборов контроля и органов управления.  

24. Задача: Неисправность системы смазочного масла ГД.  Произвести 

действия по устранению неисправности, определить причину. 

 

25. Аварийный дизель генератор. Произвести пуск и остановку. Описать 

контролируемые параметры.  

26. Задача: Перевести систему Пресной и Забортной воды ГД из 

«ходового» в «стояночный» режим. 

27. Секция берегового питания. Приборы контроля и управления. 

Перейти с берегового питания на ДГ. Щит контроля изоляции, 

произвести замер. 

28. Задача: Неисправность системы ВРШ.  Произвести действия по 

устранению неисправности, определить причину. 

 

29. Несение вахты в ЦПУ в режиме Порт (Port). Описать работающие 

механизмы и контролируемые параметры. 

30. Задача: Неисправность ДГ 2.  Произвести действия по устранению 

неисправности, определить причину. 

31. Несение вахты в ЦПУ в ходовом режиме (Seamode) 2-хтактного ГД. 

Описать работающие механизмы и контролируемые параметры. 

32. Задача: Неисправность системы топливо подачи на ГД.  Произвести 

действия по устранению неисправности, определить причину. 

33. Несение вахты в ЦПУ в ходовом режиме (Seamode) 4-хтактного ГД. 

Описать работающие механизмы и контролируемые параметры. 

34. В работе ДГ 2. Задача: Перевести нагрузку на ДГ 1. 

35.Несение вахты в ЦПУ в ходовом режиме (Seamode). Описать 

работающие механизмы и контролируемые параметры по приборам 

контроля на консоли ГРЩ. 

36. В работе ВГ и ДГ 2. Задача: Перевести нагрузку на ДГ 1. 

37. Аварийно - предупредительная сигнализация Главного двигателя. 

Описание неисправностей. 

38. Параллельная работа Генераторов в автоматическом режиме. Дать 

описание  

       схем автоматики,обеспечивающих работу электростанции. 

39. Аварийно - предупредительная сигнализация Дизель генераторов и 

Электрооборудования. Описание неисправностей. 



40. Перевести систему топливную систему ГД из режима «док» в 

«ходовой» режим. 

41.Аварийно - предупредительная сигнализация Вспомогательных 

механизмов. Описание неисправностей. 

42. Управление ГД по командам с мостика. (Инструктора)  

43. Система газовыпуска и турбо наддува. Система рулевой машины. 

Подготовка к пуску, пуск и контролируемые параметры. 

44. В работе АДГ. Задача: Устранить неисправность 

45. Произвести запуск сепаратора льяльных вод за борт (BW).  Описать 

контролируемые параметры. 

46. Контроль параметров ГД. Индикаторная диаграмма. Регулировка 

цикловой подачи топлива. Регулировка угла опережения подачи топлива.  

47. Пожар в МО. Произвести запуск системы  объемного пожаротушения 

в МО. 

48. Судно идет полным ходом. Произвести смену резервных и 

действующих механизмов в машинном отделении. 

 

Экзаменационные вопросы по разделу 8 «Технология технического 

обслуживания и ремонт СЭО и автоматики» 

 

1. Кратко описать порядок маркировки концов статорной обмотки 3-х 

фазного АД. 

2. Покажите схему и поясните назначение и принцип действия теплового 

реле. 

3. Кратко описать порядок маркировки концов жил 5 жильного кабеля, 

концы которого находятся в разных отсеках судна. 

4. Покажите схему и поясните принцип действия максимальной токовой 

защиты электродвигателя технологического насоса 

5. Приведите схему поиска места пробоя изоляции жилы 3-х жильного 

кабеля на «корпус». 

6. Покажите схему включения реле защиты от обрыва поля РОП 

электродвигателя. Кратко поясните назначение и принцип работы.  

7. Кратко опишите суть индуктивного метода определения нейтральной 

зоны электрических машин постоянного тока. 

8. Покажите схему и порядок действий для определения неисправности «р-

п-р» транзистора.  

9. Кратко опишите порядок действий при определении нейтральной зоны 

генератора постоянного тока методом наибольшего напряжения. 



10. Покажите на простейшей схеме и поясните принцип действия нулевой 

защиты электропривода. 

11.  Кратко приведите порядок действий при определении нейтральной зоны 

двигателя постоянного тока методом одинаковой частоты вращения. 

12. Для чего при работе надо измерять температуру электрических машин? 

Укажите способы измерений.  

13. Приведите схему сушки изоляции асинхронных двигателей по методу 

короткого замыкания. Поясните обязательные условия по ТБ 

14. Кратко поясните назначение и принцип действия минимальной зашиты 

электродвигателей. На какую величину настраивается защита?  

15. Перечислите перечень операций, необходимых для обработки коллектора 

машин постоянного тока после проточки. 

16. Кратко поясните назначение короткозамкнутого витка в магнитопроводе 

контакторов переменного тока 

17. Укажите рабочие напряжения переносных мегомметров, применяемых по 

Правилам Регистра для намерения сопротивления изоляции СЭО и ЭСА. 

Предельно допустимая норма изоляции в силовых сетях напряжением до 500 

В?  

18. Как определить параметры плавкой вставки для асинхронного двигателя с 

КЗ ротором? 

19.  Приведите классы изоляции судовых электрических машин и их 

температурные параметры. Какая температура окружающей среды должна быть 

при этом? 

20. Кратко порядок действий для определения межвитковых замыканий 

обмотки возбуждения электрических машин постоянного тока. 

21. Приведите классы коммутации электрических машин постоянного тока. 

Укажите причины искрения щеток на коллекторе. 

22. Укажите порядок действий при определении неисправности транзистора 

структуры «n-р-n» Покажите на схеме.  

23. Признаки межвитковых замыканий в фазных обмотках статора АД. 

Схемы обнаружения. 

24. Назначение добавочных магнитных полюсов в электрических машинах 

постоянного тока. 

25.  Проверка чередования главных и добавочных полюсов у генераторов 

постоянного тока. Краткое объяснение. 

26. Причины залипания якоря электромагнитного реле или контактора и 

способы устранения. 

27.  Характерные неисправности контакторов и реле. Причины и их 

устранение. Что такое раствор и провал контактов? 



28. Покажите схему включения люминесцентной лампы, назначение 

элементов схемы и принцип работы. Что такое стробоскопический эффект и 

почему сто надо устранять? 

29. Параллельная работа однофазных трансформаторов Условия. Схема. 

Порядок действий при включении. 

30. Порядок действий при определении неисправности тиристора. Приведите 

схему.  

31. Параллельная работа трехфазных трансформаторов. Условия. Порядок 

фазировки в установках без нулевого провода. 

32. Приведите схемы однофазного однополупериодного и 

двухлолупериодного выпрямления переменного тока. Характерные 

неисправности. Техническое обслуживание трансформаторов. Схема сушки 

изоляции обмоток методом короткого замыкания. Условия, порядок действий. 

33. Способы зарядки кислотных аккумуляторов. Схемы зарядных устройств. 

Измерения и нормы изоляции судовых электрических сетей. Характерные 

неисправности. 

34. Защитное заземление. Назначение. Схемы. Основные требования Правил 

Регистра по установке. 

 

 

Экзаменационные вопросы по разделу 9 «Автоматика СЭУ и 

вспомогательных механизмов промысловых судов» 

 

1. Функциональная схема системы прямого автоматического регулирования. 

2. Функциональная схема системы непрямого автоматического 

регулирования. 

3. Чувствительные элементы измерения температуры. 

4. Чувствительные элементы измерения уровня. 

5. Чувствительные элементы измерения давления. 

6. Чувствительные элементы измерения частоты вращения. 

7. Усилители автоматических регуляторов. Разновидности. Работа каскада 

усилителя на транзисторах. 

8. Контрольные и реостатные преобразователи в измерительных приборах и 

датчика автоматики. 

9. Индуктивные, емкостные преобразователи в приборах и датчиках 

автоматики. 

10. Пьезо и фото - преобразователи в датчиках автоматики. 

11. Логические элементы в системах автоматики «и», «или», «не»: принципы 

действия, применения в автоматики. 



12. Логические элементы «и не», «или не»: принципы действия, применение 

в автоматики. 

13. Триггеры - назначение, разновидности, обозначение на схемах 

автоматики. 

14. Сельсины - назначение, устройство. Работа сельсинов в индикаторном и 

трансформаторном решении. 

15. Потенциометрические мосты и их использование в электрических 

системах управления. 

16. Реле, как элемент системы автоматики. Составные элементы реле. Схема 

электрического полупроводникового реле. 

17. Принцип действия систем центрального контроля (СЦК). 

18. Принцип действия систем аварийно-предупредительной сигнализации 

(АПС). 

19. Система дистанционного автоматического управления запуском 

аварийного дизель - генератора. 

20. Электрическая система ДАУ главного двигателя типа «Гром - М». 

21. Система управления разворота лопастей BPШ промысловых судов типа 

«Атлантик», «Супер Атлантик». 

22. Система управления разворота лопастей ВРШ промысловых судов типа 

СТ - 503, БАТМ. 

23. Системы автоматического управления вспомогательным паровым котлом. 

24. Дистанционное управление траловыми лебедками промыслового судна. 

25. Автоматика систем бытового водоснабжения. 

 

 

Экзаменационные вопросы по разделу 10 «Электрические системы 

автоматики и контроля судовых технических средств» 

 

1. Приборы и устройства акустической сигнализации: ревуны, звонки, 

сирены и т.д. 

2. Система пожарной сигнализации. Требование Морского Регистра к 

пожарной сигнализации. 

3. Классификация тепловыхпожароизвещателей. Назначение, устройство, 

принцип действия. 

4. Основные элементы и структурные схемы судовых систем пожарной 

сигнализации. 

5. Приборы для измерения температуры. Назначение, устройство, работа. 

6. Измерение температуры с помощью термометров сопротивления. 

Назначение, устройство, принцип работы. 



7. Термоэлектрический метод измерения температуры. 

8. Приборы измерения давления. Назначение, устройство, разновидности 

конструкций, работа. 

9. Судовые электрические тахометры. Назначение, устройство, работа. 

10. Схема солемера с автоматическим электронным мостом. Работа схемы. 

11. Электрический уровнемер. Устройство, принцип работы. Настройка. 

12. Требования Морского Регистра к контрольно-измерительным приборам. 

13. Системы синхронной передачи. Требования к судовым системам 

синхронной передачи. 

14. Судовые машинные телеграфы. Требования Морского Регистра к 

судовым машинным телеграфам. 

15. Рулевой телеграф. Принципиальная схема рулевого телеграфа. Работа. 

16. Судовая телефонная связь. Классификация микрофон и телефон. 

17. Батарейная и безбатарейная телефонная связь. Принцип работы. 

18. Уровни автоматизации А2 и А1. Требования Морского Регистра к 

судовой автоматики  

19. Схема бесконтактного авторулевого. Работа схемы. 

20. Самосинхронизирующая синхронная передача. Принцип работ. 

21. Индукционная синхронная передача. Рабом схемы. 

22. Электрическая схема ДАУ-ГД. Работа схемы. 

23. Структурная схема ДАУ пневматического типа. Назначение всех 

элементов. 

24. Система аварийно-предупредительной сигнализации (АПС). Требования 

Регистра к системе АПС. 

25. Схема устройства световой сигнализации. УС-1. Работа схемы. 

26. Схема устройства звуковой и световой сигнализации типа УЗС-1. Работа 

схемы. 

27. Вакуумный сепаратор для очистки нефтесодержащих вод. Устройство, 

принцип действия. 

28. Схема автоматизации сброса нефти. Работа схемы. Требования по 

предотвращению загрязнения моря, содержащиеся в Конвенции МАГ ПОЛ 

73/78. 

29. Судовые бесщеточные генераторы. Схема самовозбуждающего БСГ. 

30. Регулирования напряжения судовой электростанции. 

31. Классификация систем автоматизации судовых электрических станции. 

32. Принудительные схемы основный узлов и блоков. 

33. Системы дистанционного автоматического управления судовыми дизель- 

генераторами (ДАУ-ГД). Структурная схема ДАУ-ГД. Назначение блоков и 

узлов. 



34. Структурная схема информационно-измерительной системы (ИИС). 

Аналога- цифровые (АЦП) и цифро-аналоговые преобразователи (Ц.А.П.). 

35. Объекты управления. Понятие о управлении. Основные элементы 

организации процесса управления. 

36. Элементарные динамические звенья и их передаточные функции 

(усилительное, дифференциальное, интегрирующее, колебательное). 

37. Принудительная схема судовой автоматизированной установки по 

предотвращению загрязнения моря нефтепродуктами. 

38. Система автоматического управления курсом судна. Требования 

Морского Регистра. 

39. Структурная схема информационно-измерительной системы (ИИС). 

 Классификация систем автоматизации судовых электростанций. Структурные 

схемы С.'Э. 

40. Принципиальная схема отдельных блоков и узлов. 

 

Экзаменационные вопросы по разделу 11. «Техническая эксплуатация 

электрооборудования промысловых судов» 

 

1.    Объяснить общие понятия об устойчивости судовой электроэнергетической 

системы. Виды устойчивости СЭЭС. 

2. Перечислить основные обязанности электротехнического персонала и их 

распределения 

3. Начертить и объяснить работу схемы «на потухание» лампового 

синхроноскопа для контроля момента включения генераторов на параллельную 

работу. 

4. Объяснить работу схемы автоматического пуска аварийного дизель-

генератора. 

5. Техническое обслуживание генераторов. Объяснить порядок вывода 

генераторов из действия. 

6. Начертить и объяснить работу схемы «на вращение света» лампового 

синхроноскопа для контроля момента включения генераторов на параллельную 

работу.  

7. Описать структурную схему защиты судовой электротехнической системы. 

8. Представить основные положения по правильному использованию и 

техническому обслуживанию трансформаторов. 

9. Привести четыре основных схемы сглаживающих фильтров, применяемых 

для уменьшения пульсации выпрямительного напряжения с использованием 

дросселей и конденсаторов. 



10. Описать структурную схему защиты электрической сети от перегрузок и 

коротких замыканий. 

11. Описать основные виды работ по техническому обслуживанию статических 

преобразователей . 

12. Начертить и объяснить работу мостовой схемы однофазного 

двухполупериодного диодного выпрямителя. 

13. Описать работу функциональной и структурной схем устройства ввода в 

работу резервного дизель-генератора (УВР). 

14. Описать порядок подготовки к действию судовых генераторов. 

15. Исходные данные: Однофазный трансформатор имеет  номинальное 

напряжение первичной обмотки 𝑈𝑖𝐻
= 380В  и число витков 𝑊1 = 300. 

Напряжение на зажимах вторичной обмотки при холостом ходе 𝑈20=127В. 

Определить: число витков вторичной обмотки. 

16. Описать работу функциональной и структурной схемы устройства 

разгрузки генератора (УРГ). 

17. Описать порядок вывода из работы судовых генераторов. 

18.Вычертить схему и объяснить работу трехфазного однополупериодного 

диодного выпрямителя. 

19. Раскрыть особые условия работы валогенераторных установок (ВГУ).  

Какие параметры качества электроэнергии, вырабатываемой  ВГУ  требуют  

дополнительной стабилизации. 

20. Начертить схемы проверки и принцип определения работоспособности 

полупроводниковых приборов.  

21. Исходные данные: Однофазный понижающий трансформатор включен в 

сеть с напряжением 380В. К зажимам вторичной обмотки включена активная 

нагрузка с сопротивлением R-10 ОМ. Определить: ток в нагрузке, если 

коэффициент трансформации K=4.  

22. Привести пример структурной схемы системы автоматического 

регулирования напряжения (САРН) генератора с токовым или фазным 

компаундированием. 

23.Объяснить основные положения использования аккумуляторов по 

назначению. 

24. Описать типы расцепителей, используемых в автоматических 

выключателях, их устройство и принцип действия. 

25. Перечислить условия включения судовых генераторов на параллельную 

работу. Объяснить виды синхронизации при включении генераторов на 

параллельную работу. 

26. Перечислить работы, Выполняемые при техническом обслуживании 

аккумуляторов. 



27. Описать физические процессы, происходящие в контактных электрических 

аппаратах. 

28. Объяснить схему судовой электроэнергетической установки с 

валогенераторомобеспечивающим аварийный ход судна. 

29. Объяснить порядок подготовки и заряда кислотных аккумуляторов. 

30. Вычертить общие условные графические обозначения: транзистора, диода, 

резистора, конденсатора, аккумулятора, звонка, лампочки, трансформатора, 

плавкого предохранителя, реле с замыкающими и размыкающими контактами. 

31. По схеме объяснить принцип работы бесщеточного 

синхронноговалогенератора. 

32. Перечислит типы электрических схем и объяснить их назначение. 

33. Перечислить способы сушки электрооборудования и их применение для 

разных видов устройств и механизмов. 

34. Начертить и объяснить по схеме процесс синхронизации частоты вращения 

валогенераторов с помощью электромеханических передач и индукционных 

муфт скольжения. 

35. Перечислить основные операции технического обслуживания дисковых 

тормозов электродвигателей. 

36. Описать подготовку, определить параметры зарядного устройства и 

зарядные токи первой и второй ступени для кислотного аккумулятора ёмкостью 

140А и напряжением 24В. 

37. Начертить и объяснить работу схемы для контроля изоляции судовых 

электрических сетей, находящихся под напряжением с помощью ламп. 

38. Описать назначение, устройство, принцип действия тепловых реле . 

39. Определить необходимую ёмкость аккумуляторов для выполнения 5-и 

пусков стартера, потребляющего 1500 А. Время одного запуска 5 секунд. 

40. Начертить схему сигнализации о состоянии изоляции в судовых сетях 

трехфазной системы переменного тока. 

41. Меры безопасности при выполнении работ по обслуживанию и зарядке 

аккумуляторов. 

42. Начертить и объяснить работу схемы «на потухание» лампового 

синхроноскопа для контроля момента включения генераторов на параллельную 

работу. 

43. Объяснить по структурной схеме главного распределительного щита 

переменного тока, состоящего из секции управления, двух генераторных 

секций, двух распределительных секций и секции питания с берега: назначение 

приборов и аппаратов; порядок их подключений и взаимосвязь. 

44. Рассказать порядок использования по назначению распределительных 

устройств. 



45. Начертить и объяснить работу  схемы «на вращение света» лампового 

синхроскопа для контроля момента включения генераторов на параллельную 

работу. 

46. Перечислить виды распределительных щитов и аппаратура, используемая 

для их насыщения. 

47. Рассказать порядок технического обслуживания распределительных 

устройств. 

48. Начертить и объяснить работу мостовой схемы однофазного 

двухполупериодного диодного выпрямителя. 

49. Начертить и объяснить схему фидерной системы распределения энергии.  

50. Использование и техническое обслуживание коммутационно-защитной и 

пусковой аппаратуры. 

51. Исходные данные: Однофазный трансформатор имеет  номинальное 

напряжение первичной обмотки 𝑈𝑖𝐻
= 380В  и число витков 𝑊1 = 300. 

Напряжение на зажимах вторичной обмотки при холостом ходе 𝑈20=127В. 

Определить: число витков вторичной обмотки. 

52.  Схема магистральной системы распределения энергии. 

53. Общие требования и использование по назначению электропроводов 

рулевых и подруливающих устройств. 

54. Вычертить схему и объяснить работу трехфазного однопериодного 

диодного выпрямителей. 

55. Схема смешанной системы распределения энергии. 

56. Общие требования и использование по назначению электроприводов 

вспомогательных механизмов главной энергетической установки и судовых 

систем. 

57. Принцип действия реле обратного тока (РОТ). 

58. Начертить принципиальную схему включения асинхронного двигателя в 

трехфазную сеть переменного тока напряжением 380 вольт прямым пуском 

трехполюсным выключателем с тепловой защитой. 

59. Общие требования и использования по назначению электроприводов 

грузоподъёмных и якорно-швартовных устройств, шлюпочных лебедок. 

60.  Исходные данные: Однофазный понижающий трансформатор включен в 

сеть с напряжением 380В. К зажимам вторичной обмотки включена активная 

нагрузка с сопротивлением R=10 ОМ. Определить: ток в нагрузке, если 

коэффициент трансформации K=4. 

61. Начертить схему подключения трехфазного асинхронного электродвигателя 

к сети переменного тока напряжением 220 вольт с использованием магнитного 

пускателя с установленной катушкой 127 вольт. Управление кнопками «пуск» 

«стоп». Защита-тепловое реле. 



62. Общие требования и использование по назначению электроприводов 

промысловых и буксировочных лебедок, переносного и технологического 

оборудования. 

63. Описать типы расцепителей, используемых в автоматических 

выключателях, их устройство и принцип действия. 

64. Описать порядок обслуживания судовых трансформаторов, ввода и вывода 

их из работы. 

65. Описать физические процессы, происходящие в контактных электрических 

аппаратах. 

66. Описать порядок технической эксплуатации судовых распределительных 

устройств. 

67. Общие требования к использованию по назначению и техническое 

обслуживание электродвигателей. 

68. Вычертить общие условные графические обозначения: транзистора, диода, 

резистора, конденсатора, аккумулятора, звонка, лампочки, трансформаторы, 

плавкого предохранителя, реле с замыкающими и размыкающими контактами. 

69. Принцип действия реле обратной мощности (РОМ). 

70. Судовая техническая документация для обеспечения эксплуатации судового 

электрооборудования. 

71. Методы контроля изоляции электрических сетей. 

72. Назначение, устройство, схема включения и принцип действия магнитных 

пускателей двигателей.  

73. Назначение, устройство, виды и принцип действия плавких 

предохранителей. 

74. Перечислить способы сушки электрооборудования и их применение для 

разных типов устройств. 

75. Схемы сигнализации о состоянии изоляции в судовых сетях в трехфазных 

сетях. 

76. Принцип действия назначения и схемы включения измерительных 

трансформаторов. 

77. Перечислить основные операции технического обслуживания и проверки 

работы электропривода колодочных тормозов. 

 

 6.Практические задания  

 

Раздел 1. Специальные электрические машины 

 



1.1 Ознакомление с устройством и принципом  работы микромашины с 

постоянными магнитами 

 

Раздел 2. Судовое электрооборудование 

2.1 Выбор сечения проводов и  кабелей 

2.2 Расчет освещенности 

2.3 Изучение с устройством аппаратуры электрической сигнализации  

2.4 Изучение схемы устройства защиты 

2.5 Ознакомление со схемой ГЭУ переменного тока 

  

Раздел 3. Судовые электроприводы 

 

3.1 Изучение схемы электропривода рулевого устройства. 

3.2 Изучение схем электроприводов швартовно-якорных, буксирных и 

грузоподъёмных механизмов.  

3.3 Снятие характеристик при работе системы управления (тиристорного 

преобразователя-двигателя). (МАП 622-4;𝑃𝐻 = 32квт; п=1415 об/мин; 1ном 

=58А; 1пуск=385А; ПВ= 40%): холостого хода, нагрузочной, регулировочной. 

3.4 Определение алгоритма автоматизированного пуска в ход асинхронного ЭД 

с фазным ротором.  

3.5 Изучение методов автоматизированного пуска в ход электродвигателя 

постоянного тока.  

3.6 Изучение методов  автоматизированного пуска асинхронного ЭД методом 

переключения со «звезды» на «треугольник».  

3.7 Снятие характеристик при работе системы управления генератор-двигатель 

(ДПМ 31, мощность 𝑃𝐻 = 14.5 кВт, ток 1н=78 А, частота вращения 1200 

об/мин, КПД=85%, ин=220В: холостого хода, нагрузочной, регулировочной. 

3.8 Исследование тормозных режимов работы асинхронного двигателя. 

3.9 Снятие характеристик при работе схемы управления электроприводами 

грузовой лебедки.  

 

Раздел 4. Электрические машины. 

 

4.1 Снятие режимных характеристик (мощности, силы тока, напряжения, КПД) 

при работе генератора постоянного тока П61М с номинальными 

характеристиками ( мощность 𝑃𝐻 = 23.0 кВт;ток 1н=87 А, КПД=84.5%, 𝑈𝐻 =
220В) 
4.2 Снятие характеристик генераторов постоянного тока параллельного 

возбуждения. 

4.3 Снятие характеристик генераторов постоянного тока независимого 

возбуждения. 

4.4 Снятие характеристик двигателей постоянного тока последовательного 

возбуждения. 

4.5 Определение КПД генераторов и двигателей постоянного тока. 



4.6 Снятие характеристик при работе асинхронного электродвигателя с коротко 

замкнутым ротором А02-71-2М: холостого хода, короткого замыкания, 

регулировочной. 

4.7 Снятие характеристик при работе синхронного генератора МСК 91-4: 

холостого хода, короткого замыкания, внешней характеристики, 

регулировочной. 

4.8 Снятие характеристик при параллельной работе в сети трехфазного 

синхронного генератора МСК 91-4 

4.9 Снятие характеристик при работе трехфазного асинхронного 

электродвигателя в однофазном режиме А02-62-4М: холостого хода, короткого 

замыкания, регулировочной. 

4.10 Разборка и сборка машины постоянного тока П61М: по заводской 

инструкции. 

4.11 Расчет обмоток машины постоянного тока П61М: петлевых, волновых, 

комбинированных. 

4.12 Разборка и сборка асинхронного электродвигателя А02-62-4М: по 

заводской инструкции. Выполнения алгоритма соединения обмоток в звезду и 

треугольник. 

4.13 Расчет обмоток машины переменного тока А02-62-4М. 

4.14 Изучение работы трехфазного трансформатора и со способами включения 

обмоток трансформаторов. 

 

Раздел 5 Судовые электроэнергетические системы  

 

5.1. Запуск СГ МСК 91-4 на параллельную работу методом точной 

синхронизации с номинальными параметрами:𝑃𝐻=75 кВт, 1н=215.0 А, частота 

вращения 1500 об/мин, КПД=88.7%, 1=50 Гц. 

5.2. Снятие характеристик при параллельной работы СГ, определение 

распределения активных и реактивных нагрузок.  

5.3.  Изучение принципиальной электрической схемы зарядного устройства. ( 

ВАКЗ-2-40-2И, УЗА-60-32) 

5.4. Изучение принципиальной электрической схемы электростанции 

промыслового судна. (БМРТ типа «Кронштадт») 

5.5. Изучение схемы ГРЩ.  

5.6. Изучение принципиальной электрической схемы электростанции 

промыслового судна. ( СТР типа «Альпинист» пр. 503) 

5.7. Изучение принципиальной электрической схемы аварийной 

электростанции (АД-20М). 

5.8 Изучение схемы САРН валогенераторов судов РТМ-С  

5.9 Изучение схемы САРН валогенераторов судов БМРТ 

5.10. Детализация конструкции и работы коммутатора сигнально-

отличительных огней. ( ПЗС-45М). 

 

 

 



Раздел 6. Энергетическое оборудование, механизмы и системы судна. 

 

6.1 Ознакомление  с неподвижными и подвижными деталями ДВС. 

6.2Ознакомление с устройствоми принципом, действия паровых котлов. 

6.3 Ознакомление с устройством, принципом работы поршневых 

насосов. 

6.4 Ознакомление с устройством, принципом работы ротационных 

насосов. 

6.5 Ознакомление с принципом действия холодильной установки. 

 

Раздел 7.  Тренажерная подготовка. 

 

7.1 Неисправность ДГ 1.  Произвести действия по устранению неисправности, 

определить причину. 

7.2 Неисправность валогенератора.  Произвести действия по устранению 

неисправности, определить причину. 

7.3 Пожар в МО. Произвести и описать свои действия 

7.4 Неисправность водоопреснителя.  Произвести действия по устранению 

неисправности, определить причину 

7.5 Неисправность аварийного генератора.  Произвести действия по 

устранению неисправности, определить причину 

7.6 Неисправность системы забортной воды ГД.  Произвести действия по 

устранению неисправности, определить причину. 

 

Раздел 8. Технология технического обслуживания и ремонт судового 

электрооборудования и автоматики 

 

8.1 Определение алгоритма технического обслуживания генераторов 

постоянного и переменного тока. ( П61М, мощность 𝑃𝐻 = 23.0 кВт, ток 1н=87 

А, КПД=84.5% , 𝑈𝐻 = 220В) 

8.2 Определение алгоритма технического обслуживания ГРЩ ( ГРЩ ледокола 

«Мурманск». 

8.3 Определение алгоритма технического обслуживания электроприводов 

постоянного и переменного тока. ( П61М, мощность 𝑃𝐻 = 23.0 кВт, ток 1н=87 

А, КПД=84.5% , 𝑈𝐻 = 230В), (А02-71-2М, мощность 𝑃𝐻 = 22.0 кВт; ток 

1н=73.0 А; частота вращения 2920 об/мин; КПД=87.5% , 𝑈𝐻 = 220В) 

8.4  Определение алгоритма технического обслуживания аварийно-

предупредительной сигнализации. ( Контролер АРС-2М). 

8.5 Определение алгоритма технического обслуживания датчиков систем 

автоматики и электронных блоков. (БУЭП-2). 

8.6 Определение алгоритма технического обслуживания и заряда 

аккумуляторных батарей. (ВАКЗ-2-40-2И, УЗА-60-32)  



8.7 Проведение дефектации обмотки статора трехфазных асинхронных 

двигателей. ( А02-62-4М, мощность 𝑃𝐻 = 17.0 кВт; ток 1н=57.0 А; частота 

вращения 1450 об/мин; КПД=88.5% , 𝑈𝐻 = 220В): групповым методом, 

поэлементно, логическим методом. 

8.8 Проведение дефектации коммутационных электрических аппаратов. ( А371, 

АП50-2МТ, IEKBA47-29/16): комбинированным методом. 

8.9 Проведение дефектации обмотки якоря электрических машин постоянного 

тока. (П61М, мощность 𝑃𝐻 = 23.0 кВт; ток 1н=87 А; КПД=84.5% , 𝑈𝐻 = 230В): 

групповым методом, поэлементно, логическим методом.  

8.10 Определения алгоритма при определение неисправностей в работе 

коммутатора сигнально-отличительных огней. (ПСЗ-45М) 

8.11 Разделка и оконцевание жил кабеля. ( КНР, СРМ, КСМ, МЭРШН-50, 

РКПГ) 

8.12 Наложение защитного заземления, переносного заземления. ( КНР, СРМ, 

КСМ, МЭРШН-50, РКПГ) 

8.13 Определение повреждений в кабелях. ( КНР, СРМ, КСМ, МЭРШН-50, 

РКПГ) 

8.14 Определение алгоритма действия при статической балансировке ротора 

асинхронного электродвигателя. (А02-71-2М, мощность 𝑃𝐻 = 22.0 кВт; ток 

1н=37.0 А; частота вращения 2920 об/мин; КПД=87.5% , 𝑈𝐻 = 220В) 

8.15 Определение алгоритма действия при дефектации электрооборудования 

приборами «ЭСКИЛМ» и «ДИПСЭЛ». 

8.16 Определение правильности соединения выводов обмоток асинхронного 

электродвигателя. (А02-71-2М, мощность 𝑃𝐻 = 22.0 кВт; ток 1н=37.0 А; 

частота вращения 2920 об/мин; КПД=87.5% , 𝑈𝐻 = 220В) 

8.17 Определение выводов обмоток электрической машины постоянного тока. 

(ДПМ 31, мощность 𝑃𝐻 = 14.5 кВт; ток 1н=78 А; частота вращения 1200 

об/мин; КПД=85% , 𝑈𝐻 = 220В) 

8.18 Определение алгоритма действия при механической регулировки и 

испытании контактора и реле переменного тока. ( РДК-57, ИМ-149, КПМ) 

8.19 Определение алгоритма действия при дефектации трансформаторов. ( 

ОСВ-0,5\0,5;𝑃𝐻=0,5 кв*А;𝑈𝐵𝐻 = 400 − 370В; 𝑈𝐻𝐻 = 1 33-115В). 

 

Раздел 9. Автоматика СЭУ и вспомогательных механизмов промысловых 

судов. 

9.1. Изучение конструкций и настройки реле неэлектрических величин. 

9.2 Исследование работы логических элементов.  

9.3 Измерение частоты вращения. Дистанционные передачи 

9.4 Исследование работы логических триггеров 

9.5 Изучение блок схемы АПС: "Шипка-М, MN-4а 

9.6 Изучение систем СЦК, - "Шипка-У" 

9.7. Ознакомление с системой ДАУ- "AFD", AN 102/105 

9.8 Изучение схемы пуска ДАУ ГД "Гром-М" 

9.9 Ознакомление с ДАУ унифицированного АДГ 

9.10 Изучение схемы пуска унифицированного АДГ 



 

Раздел 10. Электрические системы автоматики и контроля судовых 

технических средств 

 

10.1 Определение алгоритма действия потенциометрического датчика (А500к) 

10.2 Определение алгоритма действия термопары (ТД712-Д6) 

10.3 Определение алгоритма действия фотоэлектрических датчиков (ВА2М-

ВВТБ) 

10.4 Определение алгоритма действия магнитного усилителя. (УМПЗ-25/25) 

10.5 Определение алгоритма индикаторной схемы включения сельсинов. (НЭД-

501) 

10.6 Изучение приборов и устройств электрической сигнализации. (ВЛ-41М1) 

10.7 Определение алгоритма действия АПС ГД.(Контроллер АРС-2М) 

10.8 Разбор принципиальной электрической схемы АПС ГД. (Контроллер АРС-

2М) 

10.9 Изучение структурно-функциональной схемы ДАУ ГД. Назначение 

блоков, проверка исправности работы  

10.10 Изучение схемы автоматизированного зарядного устройства. 

 

Практические задания по разделу 7 «Техническая эксплуатация 

электрооборудования промысловых судов»  

 

1. Обязанности электротехнического персонала. 

2. Распределение обязанностей при эксплуатации судового 

электрооборудования. Использование генераторов по назначению. 

3. Техническая эксплуатация статических преобразователей. 

4. Хранение аккумуляторов. 

5. Техническое обслуживание аккумуляторов. 

6. Использование по назначению распределительных устройств. 

7. Техническое обслуживание электроизмерительных приборов. 

8. Техническая эксплуатация электромагнитных дисковых тормозов лебёдок. 

9. Техническая эксплуатация электропроводов переносного и передвижного 

оборудования. 

10. Техническая эксплуатация устройств, используемых для электроснабжения 

судна от береговых сетей. 

 

 

Критерии оценки выполненного практического задания 

 

Оценка «5» ставится за работу, выполненную полностью без ошибок и 

недочетов. 

Оценка «4» ставится за работу, выполненную полностью, но при наличии в ней 

не более одной негрубой ошибки и одного недочета, не более трех недочетов. 

Оценка «3» ставится, если обучающийся правильно выполнил не менее 2/3 всей 

работы или допустил не более одной грубой ошибки и двух недочетов, не более 



одной грубой и одной не грубой ошибки, не более трех негрубых ошибок, 

одной негрубой ошибки и трех недочетов, при наличии четырех-пяти 

недочетов. 

Оценка «2» ставится, если число ошибок и недочетов превысило норму для 

оценки 3 или правильно выполнено менее 2/3 всей работы. 

 

 

6.1 Курсовые проекты  

 

К МДК.01.01 «Эксплуатация и ремонт судовых электрических машин, 

электроэнергетических систем и электроприводов, электрических систем 

автоматики и контроля» 

 

1. Расчет мощности  судовой электростанции табличным методом, 

выбор мощности и числа дизель-генераторных агрегатов. 

2. Расчет судовых электрических сетей по заданным параметрам. 

3. Расчет мощности, выбор источника и их числа для аварийной 

электростанции  

4. Расчет электропривода рулевого устройства. 

5. Расчет электропривода якорно-швартовного устройства. 

6. Расчет электропривода грузоподъемного механизма. 

7. Расчет электропривода вспомогательного механизма. 

 

 


